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Przedmowa

Adres producenta orazdane >

kontaktowe -
STILL GmbH
BerzeliusstraRe 10

22113 Hamburg, Niemcy

Tel. +49 (0) 40 7339-0

Faks: +49 (0) 40 7339-1622

E-mail: info@still.de

Strona internetowa: http://www.still.de

Zasady dla firmy uzytkujace;j
wozki przemystowe

Oprocz niniejszej instrukcji obstugi dostepny
jest rowniez kodeks postepowania z dodat-
kowymi informacjami dla firm uzytkujacych
wozki przemystowe.

Niniejsza instrukcja zawiera informacje

dotyczace obstugi wozkow przemystowych:

+ Informacje na temat wyboru odpowiednich
wozkow przemystowych dla danego ob-
szaru zastosowan

» Warunki bezpiecznej obstugi wozkéw
przemystowych

+ Informacje na temat uzytkowania woézkow
przemystowych

+ Informacje na temat transportu, wstepnego
przekazania do eksploataciji i przechowy-
wania wozkéw przemystowych
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Adres strony internetowej i kod QR >

W dowolnej chwili mozna uzyskac¢ do-
step do informacji, wklejajgc adres
https://m.still.de/vdma w wyszukiwarce lub
skanujac kod QR.
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Twoje iGo neo

Twoje iGo neo

Inteligentne kompletowanie zaméwien — iGo neo

Wozek iGo neo wspotpracuje z operatorem
jako autonomiczny partner. Towarzyszy
mu na kazdym etapie procesu kompletacji
zamowien i jest zawsze w zasiggu reki.
Intuicyjnie dostosowuije sie do rytmu pracy
cztowieka.

Funkcja pracy autonomicznej stata sie moz-
liwa dzigki opracowaniu przez firme STILL
systemu $ledzenia ruchu. Dwa wysoko wy-
dajne czujniki z widokiem obwodowym o za-
kresie 360° monitorujg caty obszar wokét
wozka. Inteligentne oprogramowanie $ledzi
wszystkie ruchy operatora, co sprawia, ze iGo
neo jest pierwszym wozkiem do kompletowa-
nia z umiejetnosciami poznawczymi.

Wymierny wzrost wydajnosci

Wozek iGo neo jest oparty na koncepcji "Auto-
mation on Demand". Operator moze obstugi-
wac wozek recznie lub w dowolnym momen-
cie wybrac opcje autonomiczna, zaleznie od
sytuacji. W odréznieniu od konwencjonalnych
rozwigzan zautomatyzowanych nie potrzeba
skomplikowanej konfiguraciji.

Po ustawieniu potozenia startowego w punk-
cie poczagtkowym adaptacyjny wozek iGo neo
jest od razu gotowy do pracy. Woézek wyko-
rzystuje czujniki do nawigacji w okreslonej
odlegtosci od regatéw. Inteligentnie dostoso-
wuje sie do ruchu, biorac pod uwage warunki
lokalne i doskonale dopasowujgc sie do bie-
zgcego przeptywu materiatu. Wézek iGo neo
monitoruje skrzyzowania i przeszkody oraz
przestrzega zasad ruchu wzgledem innych
pojazdéw. Oznacza to, ze autonomiczne i
konwencjonalne wozki po raz pierwszy moga
bezpiecznie jecha¢ w konwoju.

Operator moze sie swobodnie porusza¢ wokot
wozka podczas zatadunku i roztadunku. Nie
ma znaczenia, czy kompletuje on zamoéwienia
po stronie prawej, lewej czy po obu stronach.
Oszczedza to czas zwykle potrzebny na wsia-
danie i wysiadanie. Przechodzenie wzdtuz
niepotrzebnych tras to juz przeszto$¢. Szybki
i bezproblemowy system kompletowania kie-
ruje sie prosto do pozycji Srodkowe;.

Efektem jest wymierny wzrost poziomu
bezpieczenstwa i wydajnosci.
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Przede wszystkim bezpieczenstwo

Wozek iGo neo wykorzystuje inteligentny
system nawigacji i niezawodny system mo-
nitorowania bezpieczenstwa dla zachowania
bezpiecznej odlegtosci od przeszkod. Oto-
czenie i osoby znajdujgce sie w poblizu sa
catkowicie bezpieczne.

Wozek iGo neo niezaleznie rozpoznaje ukfad
catego magazynu za pomocg laserowego
systemu rozpoznawania otoczenia. Podobnie
jak regaly i przeszkody system wykrywa takze
operatora i wszystkie inne osoby w poblizu.

Laserowy skaner bezpieczenstwa na prze-
dzie gwarantuje bezpieczenstwo podczas
jazdy dzieki wczesnemu wykrywaniu i inteli-
gentnej ocenie przeszkod. Komputer wozka
przetwarza dane skanera na stabilny styl
jazdy, ktéry mozna w dowolnym momencie
zmodyfikowac. Skutecznie zapobiega przy
tym uszkodzeniom tadunku podczas hamo-
wania z petng moca.

Twoje iGo neo

Mniej znaczy wiecej

Wodzek iGo neo to rewolucja takze pod wzgle-
dem komunikacji z operatorem.

Innowacyjna koncepcja iGo eliminuje po-
trzebe stosowania ztozonych, chaotycz-
nych wskaznikéw stanu pracy. Proste kody
Swietlne i symbole przekazujg operatorowi
wszystkie informacje potrzebne podczas
pracy. Kody $wietlne sg wyswietlane za po-
Srednictwem innowacyjnej listwy LED. Nie-
werbalny interfejs operatora oznacza, ze iGo
neo pokonuje bariery jezykowe, kulturowe i
zwigzane z wiekiem, dzieki czemu mozna go
uzywac bez wstepnego szkolenia.

Pierwszy w intralogistyce

Wézek STILL iGo neo pozwala na intuicyjng
wspotprace miedzy pojazdem a operatorem,
torujac droge bezpiecznej i wydajnej intralogi-
styce.




Oznaczenie CE

Za pomocg oznaczen CE producent potwier-
dza, ze dany woézek spetniat wymagania norm
i przepiséw obowigzujacych w momencie jego
wprowadzenia narynek. Zgodno$é z normami
potwierdza wystawiona deklaracja zgodnosci
WE. Oznaczenie CE znajduje sie na tabliczce
znamionowej.

Samodzielne wprowadzanie zmian lub doda-
wanie elementéw do struktury wozka widto-
wego moze doprowadzi¢ do naruszenia jego
bezpieczenstwa, powodujgc uniewaznienie
deklaracji zgodnosci z normami WE.

Dokument deklaracji zgodnosci z normami
WE nalezy przechowywac¢ w bezpiecznym
miejscu, w celu ewentualnego okazania go
wiasciwym organom.

Deklaracja zgodnosci z dyrektywg
maszynowg WE

Deklaracja zgodnosci z dyrektywg maszy-
nowg WE zawarta w oryginalnej instrukcji
obstugi wozka produkowanego seryjnie doty-
czy takze wozka iGo neo.

Korzystanie z uktadu iGo neo

Przeznaczenie

System iGo neo jest oparty na sterowanym
recznie seryjnym wozku firmy STILL, ktéry
wyposazono w dodatkowe podzespoty nawi-
gacyjne i zabezpieczajgce.

Wozek mozna przetaczaé migdzy dwoma
réznymi trybami pracy: MANUAL (RECZNYM)
i ASSISTANCE (WSPOMAGANIA).

4 50108046099 PL - 02/2018
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Korzystanie z uktadu iGo neo

W trybie MANUAL (RECZNYM) woézek obstu-

guje sie w taki sam sposéb jak wézki produko-

wane seryjnie:

» Tryb jazdy na wézku

» Obstuga piesza z poziomu kokpitu (wolna
jazda ze sterowaniem za pomoca przetacz-
nika jazdy)

» Obstuga piesza za pomocg przyciskow
(wyposazenie specjalne)

Tryb ASSISTANCE (WSPOMAGANIA) to

dodatkowy tryb pracy systemu iGo neo.

* Podczas kompletowania zaméwien wozek
automatycznie wykrywa alejke i pozycje
operatora. Gdy operator zejdzie z wozka,
woézek automatycznie podaza za opera-
torem wzdtuz regatéw. Wézek zachowuje
statg odlegto$c¢ od regatu, dzieki czemu
mozliwe jest bezproblemowe przenoszenie
towarow miedzy wozkiem a regatem.

+ Witrybie ASSTISTANCE (WSPOMAGANIA)
operator moze réwniez sterowac wézkiem
za pomoca pilota.

Wézek mozna uzytkowac tylko zgodnie z
jego przeznaczeniem, ktdre zostato opisane
w niniejszej instrukcji obstugi. Ponadto za-
stosowanie majg takze wytyczne zawarte w
oryginalnej instrukcji obstugi wézka produko-
wanego seryjnie.

Jesli wézek ma by¢ uzywany do celéw innych
niz opisane w instrukcji obstugi, konieczne jest
— w celu wyeliminowania zagrozen bezpie-
czenstwa — wczesniejsze uzyskanie zgody
producenta oraz, w niektérych przypadkach,
odpowiednich organéw nadzorczych.

Wozek jest przeznaczony wytacznie do
transportu wewnetrznego w firmie w trybie
MANUAL (RECZNYM) i ASSTSTANCE
(WSPOMAGANIA). Zakres zastosowan
wozka jest ograniczony do branzy handlowej i
przemystowe;.

Pomimo zastosowania urzgdzen zabezpie-
czajacych to operator jest zawsze odpowie-
dzialny za bezpieczng obstuge wozka — takze
w trybie ASSISTANCE (WSPOMAGANIA).

I y
STILL



Korzystanie z uktadu iGo neo

Uzytkowanie niezgodne z przezna-
czeniem

Odpowiedzialnos¢ za wszelkie zagrozenia
wynikajgce z niezgodnego z przeznaczeniem
uzytkowania wézka ponosi operator lub
uzytkownik — nie producent.

Niedozwolone jest uzywanie wozka do celow
innych niz opisane w niniejszej instrukgcji
obstugi.

Niedozwolone jest uzytkowanie wézka:

» Na lub przy drogach publicznych

» W miejscach zagrozonych wybuchem

» Do przewozu towaréw niebezpiecznych

» Do przewozu 0s6b lub zwierzat w charakte-
rze tadunku

Wymagania dotyczgce miejsca
uzytkowania

Wymagania dotyczace miejsca uzytkowania
wdbzka odpowiadajg wymaganiom opisanym
w oryginalnej instrukcji obstugi wézka produ-
kowanego seryjnie.

Ponadto zastosowanie maja nastepujace

ograniczenia:

» Wobzek nie nie moze by¢ uzytkowany w
pomieszczeniach czystych.

* Wobzek moze by¢ uzytkowany jedynie
wewnatrz budynkéw, ktére zapewniajg
ochrone przed warunkami atmosferycz-
nymi.

» Specjalne elementy sterujgce stuzg do
pracy w chtodniach i temperaturach ponizej
+5°C (patrz rozdziat zatytutowany "Zasto-
sowanie w chtodni")

Dozwolone warunki pracy dla wozka:

Dopuszczalne temperatury

Uzytkowanie Min. (°C) Maks. (°C)
Obstuga 0 40
Przechowywanie 5 45

N TN
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Korzystanie z uktadu iGo neo

Dopuszczalna wilgotnos¢ powietrza

Uzytkowanie Min. (%) Maks. (%, bez kondensaciji)
Obstuga 5 95

Przechowywanie 5 95

Uzytkowanie naprzemienne w réznych
zakresach temperatury

A UWAGA

Niebezpieczenstwo wynikajace z zaparowania
optycznych systemow bezpieczenstwa podczas
przemieszczania sie pomigdzy obszarami cieptymi
i zimnymi

Podczas uzytkowania sprawdzag¢, czy ostony
optyczne (okienek) na czujnikach $ledzenia ruchu
i na laserowym skanerze bezpieczenstwa nie sg
zaparowane.

Jesli ostona optyczna laserowego skanera be-
zpieczenstwa zaparuje, wozek moze zareagowac
zatrzymaniem awaryjnym.

— Oczysci¢ zaparowane ostony optyczne przed
rozpoczeciem pracy w trybie ASSTSTANCE
(WSPOMAGANIE) (patrz rozdziat zatytutowany
,Czyszczenie”).

Zastosowanie w chtodni (wariant)

Wézek musi by¢ wyposazony w specjalne
wyposazenie do pracy w chtodniach w tempe-
raturach ponizej +5°C.

Jesli wyposazenie do pracy w chiodni jest za-

montowane, wézek mozna réwniez stosowac
w temperaturach od 0°C do +5°C.

A UWAGA
Wozka nie wolno wytgczac ani parkowac w chtod-
niach.

— Zawsze przed zaparkowaniem i wytagczeniem
wobzka nalezy opusci¢ chtodnie.

STILL



Korzystanie z uktadu iGo neo

A UWAGA

Niebezpieczenstwo wynikajace z kondensacji
wody po opuszczeniu chtodni

Po opuszczeniu chtodni pozostawi¢ wozek na

co najmniej 30 minut, aby skroplona para wodna

wyparowata.

— Nigdy nie nalezy wjezdza¢ do chtodni wozkiem,
na ktérym znajduja sie skropliny.

— Nalezy unika¢ osadzania sig¢ lodu na wézku.

A UWAGA

Niebezpieczenstwo wynikajace z zaparowania
optycznych systemoéw bezpieczenstwa podczas
przemieszczania sie pomigdzy obszarami cieptymi
izimnymi

Podczas uzytkowania sprawdzaé, czy ostony
optyczne (okienek) na czujnikach $ledzenia ruchu
i na laserowym skanerze bezpieczenstwa nie sa
zaparowane.

Jesli ostona optyczna laserowego skanera be-
zpieczenstwa zaparuje, wozek moze zareagowac
zatrzymaniem awaryjnym.

— Oczysci¢ zaparowane ostony optyczne przed
rozpoczeciem pracy w trybie ASSTSTANCE
(WSPOMAGANIE) (patrz rozdziat zatytutowany
,Czyszczenie”).

Wymagania dotyczace palet i
tadunkéw

W trybie ASSISTANCE (WSPOMAGANIA)
nie wolno przewozi¢ palet o szerokosci
wiekszej niz szerokos¢ wozka (maks. 80 cm).

Masa i rodzaj fadunku muszg by¢ zgodne ze
specyfikacjg zawartg w oryginalnej instrukc;ji
obstugi wézka produkowanego seryjnie.

Palety i fadunki nie mogg wystawac poza
wymiary poprzeczne obrysu wézka. tadunek
nie moze wystawac poza obrys palety z géry
ani z boku.

Masa i wysokos$¢ tadunku nie moga stanowi¢
zagrozenia dla stabilnosci wézka, np. pod-
czas pokonywania zakretow.

tadunek nalezy zabezpieczy¢ w taki sposob,
aby nie spadt z wézka ani nie zeslizgnat sie i
nie wystawat poza obrys poprzeczny wézka
podczas pokonywania zakretéw. tadunek

N TN
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Korzystanie z uktadu iGo neo

nalezy ostroznie umieszcza¢ na wozku w taki
sposob, aby jego $rodek ciezkosci znajdowat
sie mozliwie jak najnizej.

Palety itadunki, ktére nie spetniajg tych wyma-
gan, mozna przewozi¢ w trybie ASSTSTANCE
(WSPOMAGANIA) wytgcznie wtedy, gdy
urzgdzenia zabezpieczajace wozka zostaty
uprzednio wtasciwie dostosowane przez pro-
ducenta. Regulacje tego typu moze przepro-
wadzac wytgcznie wykwalifikowany personel
w placéwce producenta, ktory zostat odpo-
wiednio przeszkolony do wykonania takich
czynnosci.

STILL



Wprowadzenie

Korzystanie z uktadu iGo neo

Wymagane bezpieczne odlegltosciw >
alejce

Przed uzyciem wézka iGo neo uzytkownik
musi sie upewnic, ze tryp ASSTSTANCE
(WSPOMAGANIE) nie stanowi dla nikogo
zagrozenia. Szeroko$¢ alejki musi umozli-
wiaé zachowanie wymaganej bezpiecznej
odlegtosci pomiedzy wozkiem a regatami lub
jakimikolwiek przeszkodami na drodze.

Obszar zacieniowany przedstawia minimalne
bezpieczne odlegtosci (X1, Y1, z1), ktdre
wozek iGo neo musi utrzymywaé. W autoryzo-
wanym centrum serwisowym mozna ustawi¢
wieksze bezpieczne odlegtosci (X2, Y2, z2) w >
zaleznosci od wymogdw dotyczgcych uzytko-

wania.

X2

Wozek iGo neo utrzymuje nastepujgce
bezpieczne odlegtosci od przedmiotow w
alejce podczas pracy w trybie ASSTSTANCE
(WSPOMAGANIE):

2 T T 1A

Przykfad: Ustawienie wézka NA PRAWO

Bezpieczne odlegtosci (przyktad: "ustawienie wozka NA PRAWO")

Odleglosé od obrysu regatu | X4 |50 cm (minimalna odlegtosc¢)
przeszkéd na prawo X2 |Regulowana

Y1 |100 cm (minimalna odlegtos¢)

Odlegtos¢ od przeszkdd (przod)
Y2 [Regulowana

Odlegto$¢ od obrysu regatu i Z1_|5em” (minimalna odieglosc)
przeszkdd na lewo Z> |Regulowana

* 30 cm dla wariantu "kompletowania Z"

Wozek zawsze utrzymuje odlegtosé (X1)

co najmniej 50 cm od obrysu regatu po
stronie drogi, na ktéra jest ustawiony. Ten
korytarz jest przeznaczony do zapewnienia
bezpieczenstwa osob w srodowisku pracy.
Ze wzgledow bezpieczenstwa zaleca sie
ustawienie minimalnej odlegtosci wynoszace;j
co najmniej 50 cm z obu stron wézka (X1, Z1).

Jesli ustawiona odlegto$c¢ (Z) po stronie
drogi przeciwnej do tej, wzgledem ktorej
ustawiony jest wozek, wynosi mniej niz 50 cm,
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Korzystanie z uktadu iGo neo

moga by¢ potrzebne odpowiednie $rodki
zapobiegawcze.

Odpowiednie $rodki zapobiegawcze moga
obejmowac nastepujace elementy:

* Oznaczenia na podtozu
+ Tabliczki ostrzegawcze

Specyficzna dla klienta konfiguracja
przez autoryzowane centrum
serwisowe

Autoryzowane centrum serwisowe moze
skonfigurowac tryb ASSTSTANCE (WSPO-
MAGANIE), aby uwzglednic specyficzne war-
unki uzytkowania. Miedzy innymi, mozna
ustawi¢ nastepujgce parametry:

+ Tryb "naprzemiennego kompletowania
zamowien" (w przypadku czestego zmie-
niania stron w alejce)

» Dynamiczna i maksymalna predkos¢
programéw jazdy

» Pozycje Start/Stop podczas kolejnych
transportow kilku palet

+ Czas trwania pracy (system robotyki) po
wylgczeniu wozka

* Minimalna odlegto$¢ do regatu w trybie
ASSISTANCE (WSPOMAGANIE)

» Minimalna szeroko$¢ drogi poprzecznej
(wykrywanie poprzecznej drogi)

» Minimalna odlegto$¢ boczna od jakiejkol-
wiek przeszkody na drodze

* Minimalna odlegto$¢ do wozkdéw z przodu,
z naddatkiem

» Preferowane ustawienia wozka

» Dostosowanie do dtugosci widet wozka

» Automatyczne dochodzenie wskutek
utraty $ledzenia potozenia operatora
(wytacznie po stronie, na ktdrg ustawiony
jest wozek/po obu stronach)
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Drogi

Klauzula praw autorskich dla
programéw Open Source

Firma STILL wykorzystuje oprogramowanie
Open Source do obstugi iGo neo zgodnie z
licencjg udzielong przez wtascicieli odpowied-
nich praw. Uzywane oprogramowanie Open
Source moze zosta¢ udostepnione do zasto-
sowan ogdlnych, jednak z wytgczeniem jakiej-
kolwiek odpowiedzialnosci. To wykluczenie
odpowiedzialno$ci obejmuje niejawng gwa-
rancje przydatnosci handlowej lub przydatno-
$ci oprogramowania do okreslonego uzytku.
Szczegotowe informacje mozna znalez¢ w
poszczegolnych dokumentach licencyjnych.

Na zyczenie tekst licencji mozna udostepnic
drukiem.

Aby uzyskac wiecej informacji prosimy o
kontakt:

www.still.de/igo-licence

Drogi

Wymagania dotyczgce stanu
nawierzchni drég

Wozek jest wyposazony w kota jezdne i kota
napedowe wykonane z materiatu Vulkollan.
Stan nawierzchni drog ma wptyw na dtugosc
drogi hamowania (np. podczas zatrzymania
awaryjnego) i tym samym wptywa réwniez na
bezpieczenstwo osob i wyposazenia.

Drogi, na ktérych bedzie uzywany wézek z
systemem iGo neo, muszg by¢ wystarczajgco
ptaskie, mie¢ wystarczajgca przyczepnosé
(odpowiednig strukture nawierzchni) oraz za-
pewniaé wystarczajgcg nosnosé. Wymagania
dotyczace warunkéw podtoza sg dostoso-
wane do wymagan dotyczgcych wozka produ-
kowanego seryjnie.

— Gdy stan nawierzchni drég budzi zastrze-
zenia, nalezy skontaktowac sig z autoryzo-
wanym centrum serwisowym.
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Odpowiednie drogi

W trybie ASSISTANCE (WSPOMAGANIA)
wozek moze byé uzytkowany wytacznie na
odpowiednich drogach:

Drogi

Wymagania dotyczgce drég opisane w ory-
ginalnej instrukcji obstugi wozka produkowa-
nego seryjnie maja zastosowanie rowniez

w przypadku wézkéw wyposazonych w tryb
ASSISTANCE (WSPOMAGANIA).

Ponadto zastosowanie majg nastepujgce
wytyczne:

Dodatkowe wymagania dotyczace
drdg dla wézka wyposazonego w tryb
ASSISTANCE (WSPOMAGANIA)

A NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie wypadkiem na skutek zanieczyszcze-
nia drég

Drogi nalezy zawsze utrzymywac¢ w czystosci.
Zanieczyszczenia spowodowane wilgocig, olejami,
smarami, kurzem, wiéramiitp. moga by¢ przyczyng
usterek i zmniejszy¢ bezpieczenstwo.

— Drogi nalezy zawsze utrzymywaé w czystosci.

- Do czyszczenia drég nie nalezy uzywac srodkow
czyszczacych ani produktéw pielegnacyjnych
wygtadzajgcych powierzchnig.

A NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie wypadkiem na pochytych powierzch-
niach lub nachyleniach wystepujacych na drodze

W trybie ASSISTANCE (WSPOMAGANIA) wozek
nie sprawdza drogi pod katem réznic wysokosci
(np. pochytych powierzchni, schodéw, platform,
ramp i nachylen). Moze to prowadzi¢ do wywro-
cenia sie lub spadniecia wozka.

— Nalezy zachowa¢ bezpieczng odlegto$¢ od
réznic wysokosci wystepujacych na drodze
podczas pracy wézka w trybie ASSTSTANCE
(WSPOMAGANIA).

Trudne odcinki nalezy zawsze pokonywac¢ w
trybie MANUAL (RECZNYM).

Drogi musza by¢ wolne od wad, takich jak
dziury, wyziobienia lub uszkodzenia na-
wierzchni.

Na drogach przejazdowych nie moze by¢
pochytych powierzchni.

I AR
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Informacje o dokumentacji

Informacje o dokumentacji

Waznos$¢ suplementu do instrukciji
obstugi

Niniejszy suplement do instrukcji obstugi
jest dodatkiem do instrukcji obstugi wézka
produkowanego seryjnie, w zwigzku z czym
obydwie instrukcje powinny by¢ traktowane
jako oryginalne instrukcje obstugi. Zawarte w
standardowej instrukcji obstugi informacje
dotyczace obstugi oraz bezpieczenstwa
uzytkowania zachowujg petng waznos¢,
chyba ze w niniejszym suplemencie wyraznie
zaznaczono inaczej.

A NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie wypadkiem!

Nalezy pamigtac¢, aby zwréci¢ uwage na informacje
zawarte w niniejszym suplemencie do instrukcji ob-
stugi réznigce sie trescig od informacji zawartych w
instrukcji obstugi wozka produkowanego seryjnie!

Przechowywanie instrukcji obstugi

Niniejszy suplement do instrukcji obstugi musi
by¢ przechowywany z instrukcjg obstugi pro-
dukowanego seryjnie wozka tak, aby operato-
rzy i uzytkownik mogli uzyskac dostep do tych
instrukcji w dowolnym momencie. W razie za-
gubienia instrukcji firma uzytkujgca powinna
niezwtocznie zamowi¢ nowy egzemplarz u
producenta. Instrukcja obstugi znajduje sig

w wykazie czgsci zamiennych i mozna jg za-
mowic¢ ponownie tak jak czesci zamienne.
Woystarczajgca ilo$¢ dokumentacja powinna

by¢ réwniez dostepna do celdéw szkolenia
pracownikow.

Data wydania i aktualno$¢ instrukc;ji
obstugi

Data wydania niniejszej instrukcji obstugi
znajduje sie na stronie tytutowe;.

Firma STILL nieustannie pracuje nad poprawg
jakosci swoich wozkéw. Niniejsza instrukcja
obstugi moze podlega¢ zmianom, w zwigzku z
czym wszelkie roszczenia oparte na informa-
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Informacje o dokumentacji

cjach i/lub ilustracjach zawartych w niniejszej
instrukcji nie bedg uznawane.

Jezeli potrzebne jest wsparcie techniczne w
zakresie obstugi wozka, prosimy o kontakt z
autoryzowanym centrum serwisowym.

Prawa autorskie i znaki handlowe

Powielanie, ttumaczenie i udostgpnianie
niniejszej instrukcji obstugi stronom trzecim -
w tym jej fragmentéw - bez wyraznej pisemnej
zgody producenta jest zabronione.

Objasnienia uzytych symboli
informacyjnych

A NIEBEZPIECZENSTWO

Wskazuje procedury, ktérych nalezy scisle przestr-
zegad, aby nie dopusci¢ do wypadkéw $miertel-
nych.

Wskazuje procedury, ktérych nalezy $cisle przestr-
zegac, aby nie dopusci¢ do wypadkow.

A UWAGA

Wskazuje procedury, ktérych nalezy $cisle przestr-
zegac, aby nie dopusci¢ do powstania szkdd mate-
rialnych i/lub zniszczen.

(2] wskazowka

W przypadku wymogow technicznych o
specjalnym znaczeniu.

&> WSKAZOWKA DOTYCZACA SRODO-
WISKA

W celu ochrony srodowiska naturalnego.

THN y
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Zagadnienia zwigzane z ochrong srodowiska

Informacje dotyczace wys$wietlania >
plikéw PDF w widoku dwéch stron

Ta instrukcja obstugi zostata zoptymalizo-

wana zaréwno pod katem wydruku, jak i wy- s e —!—0
$wietlania na ekranie. B el __9
Dokument zawiera podwajne strony, z rysun- D

kami po jednej stronie i instrukcjami przed- swaagie

stawionymi w formie tabeli po drugiej stronie.
Aby zapewni¢ poprawne wyswietlanie stron,
nalezy wybra¢ nastepujace ustawienia w pro-
gramie stuzgcym do obstugi plikéw PDF:

Widok/Wyswietlanie strony
» Widok Dwie strony WL . (1)

» Pokaz strong oktadki w widoku Dwie strony
Wk. (2)

Zagadnienia zwigzane z ochrong srodowiska

Pozbywanie sie podzespotéw wy-
korzystywanych w trybie ASSI-
STANCE (WSPOMAGANIA)

Zalecenia dotyczace pozbywania sie podze-
spotow wozka w sposob przyjazny dla $ro-
dowiska, ktore zostaty opisane w instrukcji
obstugi woézka produkowanego seryjnie, doty-
cza rowniez podzespotow wykorzystywanych
w trybie ASSTSTANCE (WSPOMAGANIA).

Pozbywanie si¢ pilota zdalnego sterowa-
nia i tadowarki

W przypadku zuzycia pilota zdalnego stero-
wania i tadowarki nalezy przekazac te ele-
menty do punktu zbiorki odpadéw niebez-
piecznych.

(2] wskazowka

Akumulatory, ktore nie sg juz uzywane, nalezy
skfadowac w oapowiednich pojemnikach.

N T
STILL



2

Bezpieczenstwo



Bezpieczenstwo

Definicje terminéw dla oséb odpowiedzialnych

Definicje terminéw dla os6b odpowiedzialnych

Obowigzki uzytkownika

Uzytkownik to osoba fizyczna lub prawna,
ktéra uzywa wozka lub na rzecz ktérej wozek
jest uzywany.

Uzytkownik musi dopilnowac, aby z wézka
korzystano zgodnie z jego przeznaczeniem
oraz zgodnie z przepisami bezpieczenstwa
zawartymi w niniejszej instrukcji obstugi i
instrukcji obstugi wézka produkowanego
seryjnie.

Uzytkownik musi dopilnowac, aby wszyscy
pracownicy przeczytali i zrozumieli przepisy
bezpieczenstwa zawarte w niniejszej instruk-
cji obstugi i instrukcji obstugi wozka produ-
kowanego seryjnie. Obie instrukcje obstugi
muszg by¢ przez caty czas dostepne dla ope-
ratora wozka.

Uzytkownik jest odpowiedzialny za zaplano-
wanie i prawidtowe przeprowadzanie regular-
nych kontroli bezpieczenstwa, w tym kontroli
bezpieczenstwa podzespotdw wykorzystywa-
nych w trybie ASSTSTANCE (WSPOMAGA-
NIA).

Wymagania wzgledem uzytkownika — jak
réwniez prawa, obowigzki oraz zasady po-
stepowania dla uzytkownika — opisane w
instrukcji obstugi wozka produkowanego se-
ryjnie dotycza réwniez wozkéw z dodatkowym
trybem pracy: ASSISTANCE (WSPOMAGA-
NIA).

Ponadto zastosowanie majg nastepujgce

wytyczne:

» W ramach szkolenia w zakresie bezpie-
czenstwa uzytkownik musi poinstruowac
operatora, w jaki sposob obstugiwac wozek
w trybie ASSTISTANCE (WSPOMAGA-
NIA). Informacja ta dotyczy w szczegolno-
Sci roznych metod obstugi wozka w trybie
MANUAL (RECZNYM) lub ASSISTANCE
(WSPOMAGANIA).

» Uzytkownik musi poinstruowaé wszystkich
zatrudnionych pracownikéw w zakresie
bezpiecznej obstugi wézka w trybie ASST -
STANCE (WSPOMAGANIA).
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Bezpieczenstwo

Definicje terminéw dla os6b odpowiedzialnych

» Uzytkownik jest odpowiedzialny za za-
pewnienie bezpiecznego stanu drég (patrz
rozdziat "Odpowiednie drogi").

+ Uzytkownik musi zapewnié¢, aby wozek byt
obstugiwany wytacznie przez osoby, ktore
zostaty przeszkolone w zakresie pracy w
trybie ASSISTANCE (WSPOMAGANIA).

Uzytkownik musi przestrzegaé obowigzuja-
cych przepis6w prawa krajowego i przepiséw
dotyczacych zapobiegania wypadkom.

Obowiazki operatora

Operator steruje wézkiem w trybie MA -
NUAL (RECZNYM) lub trybie ASTSSTANCE
(WSPOMAGANIA).

Wymagania wzgledem operatora — jak réw-
niez prawa, obowiagzki i zasady postepowania
dla operatora — opisane w instrukcji obstugi
wozka produkowanego seryjnie dotycza row-
niez wézkéw z dodatkowym trybem pracy:
ASSISTANCE (WSPOMAGANIA).

W ramach szkolenia w zakresie bezpieczen-
stwa operator musi zosta¢ poinstruowany
przez uzytkownika, w jaki sposéb obstugiwac
woézek w trybie ASSTSTANCE (WSPOMA-
GANIA).

Ponadto zastosowanie majg nastepujgce
wytyczne:

Szczegodlna odpowiedzialnos¢ operatora
za zdalne sterowanie

Podczas wykonywania swojej pracy operator
nigdy nie moze pozostawiac¢ pilota zdalnego
sterowania bez nadzoru ani przekazywac go
osobom trzecim. Pilot zdalnego sterowania
moze by¢ obstugiwany wytgcznie przez
operatora.

Po wtaczeniu wézka pilot zdalnego sterowa-
nia nalezy przechowywac¢ w bezpiecznym
miejscu, aby zapobiec jego niezamierzonemu
uruchomieniu. Pilot zdalnego sterowania
moze zostaé przypadkowo uruchomiony, np.
jesli jest noszony w kieszeni spodni / kurtki lub
jesliznajduja sie na nim inne przedmioty. Pod-
czas pracy wozka pilot zdalnego sterowania

I y
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Bezpieczenstwo

Definicje terminéw dla oséb odpowiedzialnych

musi by¢ zawsze przechowywany w uchwy-
cie.

Po zakonczeniu pracy operator musi upewni¢
sie co do braku mozliwosci dostepu do pilota
zdalnego sterowania przez nieupowaznione
osoby.

Dodatkowe wymagania dotyczace
autoryzowanego centrum serwiso-
wego

Prace przy podzespotach wykorzystywanych
w trybie ASSTISTANCE (WSPOMAGANIA)
moga by¢ wykonywane wytgczenie przez au-
toryzowane centrum serwisowe producenta.

Pracownik serwisu musi odby¢ specjalne
szkolenie u producenta dotyczgce obstugi
procesow, technologii i wykonywania czynno-
Sci naprawczych przy wozkach z systemem
iGo neo. Osoby, ktére nie odbyty szkolenia,
nie mogg wykonywac prac przy podzespotach
wykorzystywanych w trybie ASSTSTANCE
(WSPOMAGANIA). Nie dotyczy to czysz-
czenia podzespotow, ktdre nie znajdujg sie
wewnatrz wozka; patrz rozdziat ,Czyszcze-

nie”.
Nastepujgce podzespoty sg wykorzystywane
w trybie ASSTSTANCE (WSPOMAGANIA):

» Laserowy skaner bezpieczenstwa

» Czujniki $ledzenia ruchu

« Elementy sterujace

» Elektroniczny uktad sterowania i oprogra-
mowanie sterujgce

» Wylgczniki bezpieczenstwa
* Sygnalizator LED

* Przetaczniki

» Pilot zdalnego sterowania

Specjalista

Mianem osoby wykwalifikowanej okresla sie

pracownika serwisu lub osobe spetniajacg

nastepujgce wymagania:

» Uzyskane wyksztatcenie zawodowe,
ktore w sposob oczywisty potwierdza
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Bezpieczenstwo

Podstawowe zasady bezpiecznej obstugi

profesjonalne kwalifikacje specjalisty.
Potwierdzeniem powinien by¢ dyplom
zawodowy lub podobny dokument.

» Doswiadczenie zawodowe wskazujgce
na zdobyte przez wykwalifikowang osobe
praktyczne doswiadczenie w zakresie woz-
kow widtowych w udokumentowanym okre-
sie pracy. W tym czasie osoba ta jest za-
znajomita sie z szerokg gama objawdw,
ktére wymagaja przeprowadzenia prze-
gladéw, np. na podstawie wynikéw oceny
ryzyka lub codziennej kontroli.

* Niezbyt odlegta w czasie praca zawodowa
w dziedzinie wspomnianych testow wozkow
widtowych oraz odpowiednie kwalifikacje
dodatkowe majg kluczowe znaczenie.
Specjalista musi posiada¢ doswiadczenie
w zakresie prowadzenia wspomnianych
testow lub prowadzania podobnych testéw.
Ponadto osoba taka musi rowniez zna¢
najnowsze zagadnienia technologiczne
dotyczace testowania i oceny ryzyka
zwigzanego z wozkami widtowymi.

Podstawowe zasady bezpiecznej obstugi

Zmiany i modernizacje

Jesli wozek ma by¢ uzywany do prac niewy-
mienionych w niniejszej instrukcji lub instrukcji
obstugi wézka produkowanego seryjnie i w
zwigzku z tym wymaga przerébki lub dopo-
sazenia, nalezy uzyskac uprzednig zgode
producenta na dokonanie takich modyfikacji.
Wszelkie modyfikacje konstrukcji moga nega-
tywnie wplyna¢ na bezpieczng prace wozka
w trybie ASSTSTANCE (WSPOMAGANIA) i
powodowac wypadki.

Modyfikacje podzespotow wykorzystywanych
w trybie ASSTSTANCE (WSPOMAGANIA)
moga by¢ dokonywane wytgcznie po uzy-
skaniu zgody producenta. W razie potrzeby
nalezy uzyskac zgode odpowiednich orga-
now. W przypadku dokonania modyfikacji bez
wymaganej zgody przestaje obowigzywaé
deklaracja zgodnosci z wymogami WE do-
starczona przez producenta.
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Podstawowe zasady bezpiecznej obstugi

Niedozwolone sa zwtaszcza:

» Modyfikacje podzespotdéw uzywanych w
trybie ASSTSTANCE (WSPOMAGANIA):
laserowego skanera bezpieczenstwa, czuj-
nikéw $ledzenia ruchu, elementéw steruja-
cych, elektronicznego uktadu sterowania i
oprogramowania sterujgcego, wytacznikow
bezpieczenstwa, sygnalizatora LED, prze-
tacznikéw i pilota zdalnego sterowania.

» Korzystanie z elementéw osprzetu (np.
reflektoréw) umieszczonych na wézku.
Elementy osprzetu mozna zamontowac
wylgcznie po uzyskaniu zgody producenta,
poniewaz moga one negatywnie wptyng¢
na funkcje bezpieczenstwa wozka. Za-
twierdzone elementy osprzetu nie mogg
wystawac poza obrys wozka

» Korzystanie z przedtuzenia widet wozka

* Modyfikacje rozstawu widet

Modyfikacje parametréw wézka

A NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie wypadkiem z powodu wylaczenia
wszystkich funkcji bezpieczenstwa

Zabronione sg modyfikacje przez nieupowaznione
osoby parametréw wykorzystywanych przez ur-
zadzenia zabezpieczajgce.

Modyfikacje parametrow wozka lub podze-
spotéw moga zosta¢ dokonane wytgcznie
przez wykwalifikowany personel, ktory zostat
odpowiednio przeszkolony do wykonania ta-
kich czynnosci! Wszystkie modyfikacje nalezy
udokumentowac.

Ostrzezenie dotyczace nieoryginal-
nych czesci zamiennych

Oryginalne czesci zamienne, podzespoty i ak-
cesoria, w tym rowniez elementy wykorzysty-

wane w trybie ASSTSTANCE (WSPOMAGA-

NIA), zostaty opracowane specjalnie dla tego

wozka. Nalezy zwrdci¢ szczegdlng uwage na

fakt, ze cze$ci zamienne, podzespoty, osprzet
oraz akcesoria innych firm nie zostaty przete-

stowane i dopuszczone do uzytku przez firme
STILL.
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Bezpieczenstwo

Podstawowe zasady bezpiecznej obstugi

A UWAGA

W zwigzku z tym zamontowanie i/lub uzywanie ta-
kich produktéw moze mieé negatywny wptyw na
cechy konstrukcyjne wézka, a co za tym idzie —
prowadzi¢ do pogorszenia w pewnych okoliczno$-
ciach poziomu bezpieczenstwa aktywnego i/lub
pasywnego zwigzanego z jego prowadzeniem.

Prace przy podzespotach wykorzystywanych w
trybie ASSTSTANCE (WSPOMAGANIA) moze wy-
konywac wytacznie autoryzowane centrum serwi-
sowe. Producent nie ponosi zadnej odpowiedzial-
nosci za szkody spowodowane przez uzycie nieo-
ryginalnych czesci i akcesoriow bez jego zgody.

Uszkodzenia, usterki i niewtasciwe
uzywanie systeméw bezpieczen-
stwa

Operator musi niezwltocznie powiadomié
przetozonych o wszelkich uszkodzeniach lub
usterkach podzespotéw wykorzystywanych w
trybie ASSISTANCE (WSPOMAGANIA). Do-
poki usterki nie zostang catkowicie usuniete,
wo6zek moze by¢ uzywany wytgcznie w trybie
MANUAL (RECZNYM). Podzespoty uzywane
w trybie ASSTISTANCE (WSPOMAGANIA)
obejmujg laserowy skaner bezpieczenstwa,
czujniki $ledzenia ruchu, elementy sterujace,
elektroniczny uktad sterowania i oprogramo-
wanie sterujgce, wytaczniki bezpieczenstwa,
sygnalizator LED, przetaczniki i pilota zdal-
nego sterowania.

Wozki, ktérych eksploatacja lub uzytkowanie
podczas jazdy nie sa bezpieczne, nie moga
by¢ uzywane do czasu catkowitego usuniecia
usterki.

Nie wolno demontowac¢ ani wytaczac urzg-
dzen i przetgcznikow odpowiedzialnych za
bezpieczenstwo.

Umowne wartosci ustawione dla trybu AS -
SISTANCE (WSPOMAGANIA) moga zostac
zmienione jedynie przez wykwalifikowany per-
sonel, ktory zostat odpowiednio przeszkolony
do wykonania tej czynnosci.

Modyfikacje uktadu elektrycznego (np. mon-
taz dodatkowych reflektoréw itp.) sa dozwo-
lone wytgcznie po uzyskaniu pisemnej zgody
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Bezpieczenstwo

Zagrozenia

producenta. Nalezy udokumentowaé wszel-
kie prace przeprowadzone w obrebie uktadu
elektrycznego.

Sprzet medyczny

W urzadzeniach medycznych moga wystapi¢
zaktdcenia elektromagnetyczne!

Uzywac wytgcznie sprzetu, ktéry jest wystarcza-
jaco zabezpieczony przed zaktéceniami elektro-
magnetycznymi.

W trakcie eksploatacji wozka urzadzenia me-
dyczne, takie jak rozruszniki serca lub aparaty
stuchowe, moga nie dziata¢ prawidtowo.

— Prosimy o kontakt z lekarzem lub producen-
tem sprzetu medycznego w celu potwier-
dzenia, czy sprzet ten jest wystarczajgco
zabezpieczony przed zaktéceniami elektro-
magnetycznymi.

Zagrozenia

Dodatkowe zagrozenia i czynniki
ryzyka

Eksploatacja wdzka widtowego w trybie AS -
SISTANCE (WSPOMAGANIA) z zachowa-
niem ostroznosci oraz zgodnie z obowigzujg-
cymi standardami i przepisami nie eliminuje
catkowicie zagrozen zwigzanych z uzytkowa-
niem takiego pojazdu.

Podzespoty uktadu wykorzystywanego w try-
bie ASSISTANCE (WSPOMAGANIA) sg
zgodne z aktualnymi wymogami dotyczgcymi
bezpieczenstwa. Nie da sie jednak wykluczy¢
wszystkich zagrozen, nawet w przypadku
uzytkowania wézka zgodnie z przeznacze-
niem i wszelkimi instrukcjami.

Nie da sige wykluczy¢ pewnych czynnikow
ryzyka podczas pracy wozka w trybie ASST -
STANCE (WSPOMAGANIA). Osoby i opera-
torzy innych wozkoéw przebywajgcy w poblizu
wozka muszg zachowywac podwyzszony
poziom uwagi, aby moéc natychmiast zareago-
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Bezpieczenstwo

wac w razie jakiejkolwiek awarii, wypadku,
uszkodzenia itp.

Wszystkie osoby przebywajace w poblizu wézka
widtowego nalezy poinstruowa¢ w zakresie zagro-
zen wynikajacych z pracy wozka w trybie ASST -
STANCE (WSPOMAGANIA).

Ponadto nalezy zapoznac sie ze wskazéwkami do-
tyczacymi bezpieczenstwa zawartymi w niniejszej
instrukcji obstugi.

Zagrozenia

Dodatkowe zagrozenia, ktére mogg wy-

stgpi¢ podczas pracy w trybie ASSTSTANCE

(WSPOMAGANIA), obejmuija:

» Zagrozenie wypadkiem z powodu prze-
szkdd na drogach lub slepych uliczek

Zagrozenie wypadkiem spowodowane
stabg widocznoscig obszaru roboczego z
miejsca operatora

Zagrozenie wypadkiem z powodu nieodpo-
wiednich warunkow pracy, ktérych nie jest
w stanie wykry¢ skaner, np. praca w nieod-
powiednich alejkach magazynowych
Zagrozenie wypadkiem z powodu wystaja-
cych obiektéw na drodze, ktdrych nie jestw
stanie wykry¢ laserowy skaner bezpieczen-
stwa (np. przedmiotéw znajdujacych sie
powyzej lub ponizej zakresu skanowania)
Przypadkowe uzycie pilota zdalnego
sterowania przez operatora, np. jesli pilot
jest noszony w kieszeni spodni / kurtki lub
jesli znajduja sie na nim inne przedmioty
« Zagrozenie wypadkiem w waskich gardtach
(np. w przypadku przewezen w alejce,
przeszkdd na drodze), jesli ustawiony jest
maty odstep bezpieczenstwa po stronie
drogi przeciwnej do tej, wzgledem ktorej
ustawiony jest wézek
+ Btad ludzki wynikajacy z nieprzestrzegania
przepisow bezpieczenstwa
* Nienaprawione uszkodzenia lub uszko-
dzone i zuzyte podzespoty
» Wykonywanie prac przy podzespotach
uktadu przez nieupowaznione osoby

» Niedostateczng konserwacije i testy ele-
mentow zabezpieczajacych
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» Przekroczenie terminéw przeglagdéw
elementow zabezpieczajgcych

» Zagrozenie wypadkiem z powodu ponow-
nego automatycznego rozpoczecia jazdy
przez wozek po zatrzymaniu awaryjnym
podczas pracy w trybie ASSTSTANCE
(WSPOMAGANIE)

Zagrozenia

Producent nie ponosi zadnej odpowiedzialno-
$ci za wypadki z udziatem wézka spowodo-
wane celowym lub nieumys$inym nieuwzgled-
nieniem tych zagrozen przez uzytkownika
badz operatora.

Przeglad zagrozen i Srodkéw
zaradczych

(2] wskazowka

PoniZsza tabela ma na celu pomdc operato-

rom w ocenie zagrozer wystepujgacych podc-

zas pracy w trybie ASSTSTANCE (WSPOMA-

GANIA). Tabela nie wyczerpuje wszystkich

moZliwosci.

— Przestrzega¢ przepiséw obowigzujgcych w
kraju uzytkowania wozka.

Adnotacja
Zagrozenie Czynnosci do wykonania v Wykonano Uwagi
- Nie dotyczy
Dotyczy systemoéw transportu z uktadem wspomagania, przeznaczonych do pracy w trybie auto-
matycznym
Nieodpowiednia jako$¢ drogi Oczysci¢/zapewni¢ przejezd- BetrSichVO
nos$¢ drog przejazdowych (Rozpo-
rzadzenie
(0] o bezpie-
czenstwie
miejsca
pracy)
Nieodpowiedni sprzet do Ponownie utozy¢ tadunek na BetrSichVO
podnoszenia tadunku; tadunek |palecie (Rozpo-
moze sig zsungc rzadzenie
(0] o bezpie-
czenstwie
miejsca
pracy)
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Bezpieczenstwo

Zagrozenia
Adnotacja
Zagrozenie Czynnosci do wykonania v Wykonano Uwagi
- Nie dotyczy
Nieoczekiwane zachowanie Szkolenie pracownika BetrSichVO
podczas jazdy (Rozpo-
rzadzenie
(0] o bezpie-
czenstwie
miejsca
pracy)
Drogi przejazdowe zablokowane |Oznaczy¢ drogi przejazdowe BetrSichVO
lub zamkniete (tymczasowo) Utrzymywac przejezdnosé (Rozpo-
drég przejazdowych rzadzenie
(0] o bezpie-
czenstwie
miejsca
pracy)
Pokonywanie skrzyzowaniaw  |Ustanowi¢ prawo pierwszen- BetrSichVO
mieszanym trybie pracy ASSI- |[stwa przejazdu (Rozpo-
STANCE (WSPOMAGANIE) / rzagdzenie
MANUAL (RECZNYM) (0] o bezpie-
czenstwie
miejsca
pracy)
Niewykrycie os6b postronnych  |Szkolenie pracownika BetrSichVO
w trybie ASSISTANCE (WSPO- (Rozpo-
MAGANIA) rzagdzenie
(0] o bezpie-
czenstwie
miejsca
pracy)
Przeszkody takie jak drabiny i Zamkna¢ drogi lub obszary BetrSichVO
platformy robocze w obszarze ru- [robocze, po ktérych porusza (Rozpo-
chu wozka, np. do wykonywania |sie wézek, za pomoca pachot- rzadzenie
napraw lub czynnosci konserwa- |kéw. Wézki automatyczne (0] 0 bezpie-
cyjnych w alejce nie moga sie znajdowacé w za- czenhstwie
mknietym obszarze. miejsca
pracy)
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Adnotacja
Zagrozenie Czynnosci do wykonania v Wykonano Uwagi
- Nie dotyczy
Przeszkody, ktére sg utozone w |Szkolenie pracownika BetrSichVO
poprzek drogilub ktére wystajg na (Rozpo-
droge i nie sg wykrywane przez rzadzenie
systemy bezpieczenstwa wozka. 0 0 bezpie-
czenstwie
miejsca
pracy)
Waskie gardta (np. przewezenia |Szkolenie pracownika BetrSichVO
w alejkach, przeszkody na Odpowiednie $rodki zapobie- (Rozpo-
drodze), jesli ustawiony jest gawcze w poblizu waskich rzadzenie
maty odstep bezpieczenstwa gardet moga obejmowacé na- (0] o bezpie-
po stronie drogi przeciwnej do tej, |stepujgce elementy: czenstwie
wzgledem ktérej ustawiony jest [~ Oznaczenia na podiozu miejsca
wozek. — Tabliczki ostrzegawcze pracy)

Zagrozenie dla pracownikéw pod-
czas uzywania trybu ASSISTANCE
(WSPOMAGANIA)

Zgodnie z niemieckim rozporzadzeniem do-
tyczacym bezpieczenstwa przemystowego i
ochrony zdrowia (BetrSichV) oraz przepisami
dotyczacymi bezpieczenstwa i higieny pracy
(BHP) (ArbSchG) uzytkownik jest obowigzany
okresli¢ i oceni¢ zagrozenia mogace wystgpi¢
podczas pracy oraz ustanowié wymagania
wzgledem pracownikéw dotyczace bezpie-
czenstwa i higieny pracy (BHP) (BetrSichVO).
Kontrola musi obejmowac wszelkie zagro-
zenia, ktore wystepujg podczas korzystania

z trybu ASSTSTANCE (WSPOMAGANIA).
Dlatego tez do obowigzkéw uzytkownika na-
lezy sporzgdzenie odpowiednich instrukcji
obstugi (§ 6 ArbSchG) i udostepnienie ich
operatorowi. Nalezy wyznaczy¢ osobe odpo-
wiedzialng.

(2] wskazowka

Nalezy przestrzegac definicji nastepujgcych
0s0b odpowiedzialnych. "uzytkownik" i
"operator”.

Konstrukcja i wyposazenie wozka odpowia-
dajg Dyrektywie maszynowej 2006/42/WE i w
zwigzku z tym sg oznaczone symbolem CE.
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Bezpieczenstwo

Elementy te nie sg zatem zawarte w ocenie
ryzyka. Osprzet ma swoje wtasne etykiety CE
i w zwigzku z tym nie zostat uwzgledniony.
Uzytkownik musi jednak dobra¢ typ oraz wy-
posazenie wozkéw w taki sposob, aby byty
zgodne z lokalnymi przepisami dotyczacymi
warunkow bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas eksploatacji wozkoéw.

Testy bezpieczenstwa

Wyniki muszg zosta¢ udokumentowane (§ 6
ArbSchG). W przypadku zastosowan wozka
zwigzanych z sytuacjami stwarzajgcymi po-
dobne zagrozenie, dozwolone jest podsumo-
wywanie rezultatéw. Przeglad w rozdziale
zatytutowanym "Przeglad zagrozen i Srodkow
zaradczych" zapewnia pomoc w uzyskaniu
zgodnosci z tymi przepisami. Przeglad wy-
szczegOlnia gtéwne zagrozenia, ktére w razie
zaniedbania stanowig najczestsze przyczyny
wypadkéw. W przypadku wystepowania in-
nych znaczgcych zagrozen, wynikajgcych ze
szczegolnych warunkéw pracy, nalezy réw-
niez uwzglednic te zagrozenia.

Warunki eksploatacji wozka sg zasadniczo
podobne w wielu zaktadach, dlatego zagro-
zenia mozna ujg¢ w jednym podsumowaniu.
W sprawach dotyczacych tego tematu nalezy
przestrzegac¢ informacji przekazanych przez
odpowiednie towarzystwo ubezpieczeniowe
pracodawcéw.

Testy bezpieczenstwa

Regularne kontrole bezpieczenstwa
wozka widlowego

Kontrola bezpieczenstwa w oparciu o
harmonogram i w nagtych wypadkach

Uzytkownik ma za zadanie dopilnowac, aby
wykwalifikowana osoba przynajmniej raz do
roku skontrolowata wézek lub przeprowadzita
kontrole po kazdym nadzwyczajnym zdarze-
niu.

W ramach procedury kontroli catego wozka
nalezy rowniez sprawdzi¢ stan i dziatanie
podzespotdw wykorzystywanych w trybie
ASSISTANCE (WSPOMAGANIA).
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Bezpieczenstwo

Podzespoty te (laserowy skaner bezpieczen-
stwa, czujniki $ledzenia ruchu, elementy ste-
rujace, wytacznik bezpieczenstwa, sygnaliza-
tor LED, przefaczniki i pilot zdalnego sterowa-
nia) moga by¢ kontrolowane wytgcznie przez
autoryzowane centrum serwisowe. Pracow-
nik przeprowadzajacy kontrole w autoryzowa-
nym centrum serwisowym musi dysponowac
wystarczajgca wiedzg i doswiadczeniem,
aby moc oceni€ stan wozka i sprawnos$é po-
szczegdlnych urzadzen zgodnie z normami
technicznymi i zasadami kontroli wézkow
przemystowych.

Emisje

Nalezy prowadzi¢ rejestr z doktadnymi datami
kontroli. Nalezy przechowywac wyniki co
najmniej dwoch ostatnich kontroli.

Uzytkownik jest odpowiedzialny za dopilno-
wanie niezwtocznej naprawy usterek tych
podzespotdw przez autoryzowane centrum
serwisowe.

Emisje
@ WSKAZOWKA

Wartosci emisji odpowiadajg wartosciom
wyszczegdlnionym w standardowey instrukcjf
obstugi.

N T
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Elementy wchodzace w sktad systemu iGo neo
Przeglad podzespotéw wykorzystywanych w trybie ASSISTANCE (WSPOMAGANIA)

Przeglad podzespotéw wykorzystywanych w trybie ASSI-
STANCE (WSPOMAGANIA)

-

Sygnalizator LED

Czujniki $ledzenia ruchu (po lewej i prawej
stronie wozka)

Dodatkowe wytaczniki bezpieczenstwa (po
lewej i prawej stronie wozka)

Przycisk wspomagania (na przetacz-
niku/przetaczniku dwukierunkowym dla
trybu ASSISTANCE (WSPOMAGANIA); po
lewej i prawej stronie wozka)

Platforma operatora (stuzgca do przeta-
czania miedzy trybami $ledzenia ruchu
ACTIVE/PAUSED (AKTYWNY/WSTRZY-
MANY)

Przetacznik dwukierunkowy programoéw
jazdy w trybie ASSTSTANCE (WSPOMA-
GANIA) (przyciski zotw/zajac)

Laserowy skaner bezpieczenstwa
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Elementy wchodzgce w skfad systemu iGo neo

Zespot sygnalizacyjny LED

Sygnaty z wewnetrznej strefy >
oswietlenia sygnalizatora LED
Wewnetrzna strefa (1) zapewnia informacje
dotyczace nastepujgcych funkgji:

» Czytryb ASSISTANCE (WSPOMAGANIE)

jest wigczony/wytgczony
+ Zatrzymania awaryjne

Zesp6t sygnalizacyjny LED

Sygnat

Sygnalizacja funkcji wézka

Opis

(1) — oswietlenie Swieci w
sposob ciagty

Wozek w trybie ASSTSTANCE
(WSPOMAGANIE)

® Funkcja $ledzenia ruchu
znajduje sie w trybie ACTIVE
(AKTYWNY) lub PAUSED
(WSTRZYMANY)

® Operator opuscit kabine
operatora

(2) — strefa oSwietlenia miga
powoli (ok. raz na sekunde)

Wozek w trybie MANUAL
(RECZNY)

® Funkcja Sledzenia ruchu jest
wytgczona

® Operator znajduje sig w
przedziale operatora i steruje
wozkiem w trybie recznym

(3) — sygnat Swietlny miga
szybko (ok. 10 razy na
sekunde)

Zatrzymanie awaryjne

Wézek zostat zatrzymany
przez przez laserowy skaner
bezpieczenstwa lub nacisnie-
cie wylgcznika bezpieczenstwa
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Elementy wchodzace w sktad systemu iGo neo

Zesp6t sygnalizacyjny LED

Sygnaly z zewnetrznej strefy oswietlenia sygnalizatora LED

Plamka swietlna (A) w zewnetrznym obroto-
wym polu oznacza wybrane ustawienie wozka
wzgledem stelaza. Pilot zdalnego sterowa-
nia umozliwia ustawienie wozka na RIGHT
(PRAWO), LEFT (LEWO) lub CENTRE (SRO-

DEK).

Sygnat

Sygnalizacja funkcji wézka

Opis

(1) - plamka $wietlna przesuwa

Woézek utrzymuje statg

sie w lewo wzdtuz strefy Ustawienie wozka NALEWO |odlegtos¢ od obrysu regatu
os$wietlenia po lewej stronie

(2) - plamka $wietlna przesuwa Woézek utrzymuje statg

sie w prawo wzdtuz strefy Ustawienie wozka NA PRAWO |odlegtos¢ od obrysu regatu

oswietlenia

po prawej stronie

(3) — plamka $wietlna przesuwa
sie do $rodka wzdtuz strefy
o$wietlenia

Ustawienie woézka NA
SRODKU

Wodzek porusza sie na srodku
migdzy dwoma obrysami
regatéw

Ustawienie wozka (1, 2,
3)plus sygnat LED "PAUSED"
(WSTRZYMANE) dla czujni-
koéw Sledzenia ruchu

Oczekiwanie przed skrzyzowa-
niem lub koncem regatu

Przejecha¢ wozkiem w trybie
recznym do nastepnego obrysu
regatu wykrywanego przez

wozek
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Elementy wchodzgce w skfad systemu iGo neo

Czujniki $ledzenia ruchu

Czujniki sledzenia ruchu

Funkcja czujnikéw Sledzeniaruchu >

Za pomoca czujnikdw wézek identyfikuje i
$ledzi potozenie operatora.

Dwa czujniki $ledzenia ruchu (1) skanujg
otoczenie wokot wozka na wysokosci 135 cm.
Czujniki wykrywajg potozenie operatora na
linii wzroku w odlegtosci maks. 15 m. Swiatto
czujnikow (skaner laserowy w zakresie
promieniowania podczerwonego) nie jest
niebezpieczne dla ludzkiego oka.

Sygnaly diod LED z czujnikow $ledzenia ruchu

Kontrolki LED czujnikéw $ledzenia ruchu informujg operatora o stanie systemu $ledzenia ruchu.

(1) Sygnat "Wykryto operatora/ACTIVE (AK-

TYWNY)" Informacje
Operator wykryty.
System $ledzenia ruchu w trybie ACTIVE
(AKTYWNY).

Wyswietlana jest ikona "oka" (1). Woazek automatycznie podgza za operatorem.

Ikona zawsze skierowana jest w strone opera-
tora i podaza za jego potozeniem. Dzieki temu
operator wie, ze system $ledzenia ruchu jest
skupiony na nim.

I y
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(2) Sygnat "Wykryto operatora/PAUSED
(WSTRZYMANY)"

Informacje

"lkona wstrzymania" (2) jest wyswietlana w
biezgcej ikonie "oka".

Operator wykryty.

System $ledzenia ruchu w trybie PAUSED
(WSTRZYMANY).

Wobzek pozostaje nieruchomy lub sie zatrzy-
muje.

Ikona zawsze skierowana jest w strone opera-
tora i podaza za jego potozeniem. Dzigki temu
operator wie, ze system $ledzenia ruchu jest
skupiony na nim.

(3) Sygnat "Nie wykryto operatora”

Informacje

Wyswietlana jest ikona "linii" (3).

Operator nie zostat wykryty lub utracono jego
potozenie.

Woézek pozostaje nieruchomy lub sie zatrzy-
muje.

Gdy system ponownie wykrywa potozenie
operatora, funkcja $ledzenia ruchu znajduje
sie ponownie w trybie ACTIVE (AKTYWNY).
Woézek ponownie podgza za operatorem
bez koniecznosci wykonania dodatkowych
czynnosci.

Jesli operator nie zostat wykryty przez ponad 30
sekund, wbzek przetacza sie w tryb "Nie wykryto
operatora/PAUSED (WSTRZYMANY)"

W razie potrzeby mozna przywrécié skupienie
systemu $ledzenia ruchu na operatorze za
pomoca przycisku wspomagania.

(4) Sygnat "Nie wykryto operatora/PAUSED
(WSTRZYMANY)"

Informacje

"lkona wstrzymania" (4) jest wyswietlana w
biezacej ikonie "linii".

Operator nie zostat wykryty lub utracono jego
potozenie.

Wozek pozostaje nieruchomy.

Gdy system ponownie wykrywa potozenie ope-
ratora, wyswietlacz przechodzi w tryb "Wykryto
operatora/PAUSED (WSTRZYMANY)".

W razie potrzeby mozna przywrdécié skupienie
systemu $ledzenia ruchu na operatorze za
pomoca przycisku wspomagania.
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Elementy wchodzgce w skfad systemu iGo neo

Laserowy skaner bezpieczeristwa

Laserowy skaner bezpieczenstwa

Dziatanie laserowego skanera >
bezpieczenstwa

Laserowy skaner bezpieczenstwa (1) jest
elementem koncepcji automatycznego trybu
dziatania wézka.

Podczas ruchu wozka laserowy skaner
bezpieczenstwa sprawdza, czy na drodze
nie znajdujg sig przeszkody.

+ Jesli skaner wykryje przeszkode na drodze
po stronie wybranego ustawienia wézka,
wozek ominie jg automatycznie. Nastepnie
woézek bedzie kontynuowat jazde po swoim
torze.

Jesli przeszkoda jest zbyt duza i nie mozna
jejomina¢, wozek zatrzyma sie. Po usunig-
ciu przeszkody wozek bedzie kontynuowat
jazde po swoim torze.

« Jesli w polu ochronnym laserowego ska-
nera bezpieczenstwa zostanie wykryta
przeszkoda, nastapi zatrzymanie awaryjne
wozka.

Laserowy skaner bezpieczenstwa wykrywa

obrysy regatéw i otoczenie.

» Zapomocg danych przestrzennych wézek
moze automatycznie podazac za operato-
rem wzdtuz obrysu regatéw.

Laserowy skaner bezpieczenstwa nie stwarza
zadnego ryzyka uszkodzenia ludzkiego oka.
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Elementy wchodzace w sktad systemu iGo neo

Laserowy skaner bezpieczeristwa

Zakres i potozenie monitorowanego obszaru

Laserowy skaner bezpieczenstwa (1) monito-

ruje obszar (2) znajdujacy sie przed wozkiem.

» Zakres monitorowanego obszaru w kie-
runku jazdy zalezy od aktualnej predkosci.
Przy wyzszych predkosciach monitorowany
obszar (3) znajdujacy sie przed wozkiem
zwigksza sie.

* Monitorowany obszar z boku (4) siega poza
obrys wozka.
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Elementy wchodzgce w skfad systemu iGo neo

Laserowy skaner bezpieczeristwa

Ograniczenia wykrywania przeszkéd

@ T15cm9

Wykrywanie przeszkdd

Przeszkoda moze zosta¢ wykryta przez
laserowy skaner bezpieczenstwa
Przeszkoda nie moze zosta¢ wykryta
przez laserowy skaner bezpieczenstwa
(1) Laserowy skaner bezpieczenstwa
(2) 15 cm — wysokos$¢ skanowania przez
laserowy skaner bezpieczenstwa

A NIEBEZPIECZENSTWO

Istnieje ryzyko kolizji z przeszkodami, ktérych nie
jest w stanie wykry¢ laserowy skaner bezpieczens-

twa.

W tym rozdziale opisano ograniczenia systemu iGo

neo w wykrywaniu przeszkod.

— Przede wszystkim nalezy sprawdzié, czy na
drodze nie znajduja sie przeszkody, ktérych nie
jest w stanie wykry¢ laserowy skaner bezpiec-

zenstwa, a nastepnie je usunag¢.

— W przypadku wystapienia zagrozenia nalezy
nacisng¢ jeden z wytgcznikéw bezpieczenstwa
znajdujgcych sig na wézku. Wozek natychmiast

sie zatrzyma.

Podczas jazdy laserowy skaner bezpieczen-
stwa monitoruje poziomy obszar drogi z
przodu wozka. Wysoko$¢ skanowania wy-
nosi ok. 15 cm (potozenie (2) na rysunku).

Laserowy skaner bezpieczenstwa wykrywa
nieruchome przeszkody znajdujace sie na
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Elementy wchodzace w sktad systemu iGo neo

Laserowy skaner bezpieczenstwa

podiozu, ktére maja nastepujgce minimalne

wymiary (@ na rysunku):

« Srednica: co najmniej 70 mm na wysoko$ci
skanowania (po stronie laserowego ska-
nera bezpieczenstwa)

* Wysokos$¢: co najmniej 200 mm

Jesli laserowy skaner bezpieczenstwa nie
wykryje przeszkody, poniewaz nie spetnia
ona wymogow dotyczgcych wymiarow, wozek
moze staranowac przeszkode.

Dlatego nalezy zwrdci¢ szczegding uwage na
nastepujgce przeszkody (@ na rysunku):

» Przeszkody, ktore sg zbyt ptaskie, aby
zostaty wykryte przez laserowy skaner
bezpieczenstwa

» Przeszkody, ktére nie siegajg do podtoza

Przyktadowe przeszkody tego typu to:

» tadunek na palecie wystajacy na droge po-
wyzej wysokosci skanowania laserowego
skanera bezpieczenstwa

» Pretwystajacy na droge powyzejwysokosci
skanowania laserowego skanera bezpie-
czenstwa

* Reczny wobzek do przewozu palet i jego
dyszel lub widly

» Przewdd wiszacy ukosnie nad drogg

» Drabiny i przenosne podnosniki warszta-
towe wystajace na droge

+ Obiekt, ktéry jest zbyt maty lub zbyt waski,
aby zostat wykryty przez laserowy skaner
bezpieczenstwa (np. waska podpora regatu
lub noga krzesta)

Zwis przeszkod

Jesli wozek iGo neo jest uzywany w poblizu
wozkow lub przedmiotéw ze zwisem (1), wy-
magana jest zwiekszona odlegto$é bezpie-
czenstwa.

W autoryzowanym centrum serwisowym
mozna ustawi¢ odstep bezpieczenstwa,
(X), z uwzglednieniem zwiséw wozkow lub
przedmiotow.
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Elementy wchodzgce w skfad systemu iGo neo

Przycisk asystenta

Przycisk asystenta

Funkcje przycisku wspomagania >

1 Przycisk wspomagania na wozku

Dziatanie w trybie ASSISTANCE (WSPOMAGANIE)

Wozek nie porusza sie Przycisk wspomagania

Identyfikacja i $ledzenie operatora
(Funkcja sledzenia ruchu w trybie PAUSED =» Krétko nacisna¢ przycisk 1 x
ACTIVE (WSTRZYMANY/AKTYWNY))
Wstrzymanie sledzenia ruchu

(Funkcja $ledzenia ruchu w trybie ACTIVE = Dtugo nacisng¢ przycisk 1 x (2 s)
PAUSED (AKTYWNY/WSTRZYMANY))

Woézek jest w ruchu Przycisk wspomagania
Zatrzymac wozek
(Funkcja sledzenia ruchu w trybie ACTIVE == Krétko nacisngg przycisk 1 x

PAUSED (AKTYWNY/WSTRZYMANY))

Dziatanie w trybie MANUAL (RECZNY)

cP;(;\cljlaétl)(owo wigcz tryb ASSTISTANCE (WSPOMA- Krétko nacisnag przycisk 1 x
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Elementy wchodzace w sktad systemu iGo neo

Wytacznik bezpieczenstwa
Wylacznik bezpieczenstwa

Dodatkowe wytaczniki bezpieczen-
stwa

Wozek jest wyposazony w dodatkowe wy-
faczniki bezpieczenstwa (1) (po lewej i prawej
stronie wozka).

— W przypadku niebezpieczenstwa zagraza-
jacego pracownikom, tadunkowi lub woz-
kowi nalezy natychmiast nacisng¢ jeden z
tych wytgcznikéw. Jest to najszybszy spo-
sob, aby zatrzymac wozek.

Nacis$nigcie wytacznika bezpieczenstwa
powoduje awaryjne zatrzymanie wozka (patrz
rozdziat "Zachowanie wozka w przypadku
zatrzymania awaryjnego").

1

Dodatkowe wytaczniki bezpieczenstwa (po
lewej i prawej stronie wozka)
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Elementy wchodzgce w skfad systemu iGo neo

Pilot zdalnego sterowania

Pilot zdalnego sterowania

Funkcje pilota zdalnego sterowania >

Wigczanie i wylgczanie pilota zdalnego
sterowania

Pilot zdalnego sterowania nie musi by¢

wigczany i wytgczany recznie.

Pilot zdalnego sterowania wigcza sie automa-

tycznie

» Gdy jeden z jego przyciskow zostanie
nacisniety

Pilot zdalnego sterowania wytgcza sig auto-

matycznie

» Jezeli wozek zostanie wytgczony za po-
mocg wytgcznika w kokpicie, a okreslony
czas wykonania dla systemu robotycznego
minat (3 minuty; ustawiane w autoryzowa-
nym centrum serwisowym)

+ Jedli ztagcze meskie akumulatora jest
odigczone

(2] wskazowka

Kontrolka "Check"” (Sprawdz) (A) miga bez
przerwy, aby zasygnalizowac, Ze pilot zdal-
nego sterowania jest podfaczony.

Obstuga $ledzenia ruchu

Wézek nie porusza si¢ Przycisk iGo

Identyfikacja i $ledzenie operatora
(Funkcja $ledzenia ruchu w trybie PAUSED =+ ACTIVE Krétko nacisngé przycisk 1 x
(WSTRZYMANY/AKTYWNY))

Wstrzymanie $ledzenia ruchu
(Funkcja $ledzenia ruchu w trybie ACTIVE = PAUSED (AK- |Krétko nacisna¢ przycisk 1 x

TYWNY/WSTRZYMANY))
Wézek jest w ruchu Przycisk iGo
Zatrzymac wozek
1 |[(Funkcja sledzenia ruchu w trybie ACTIVE =% PAUSED (AK- |Krétko nacisng¢ przycisk 1 x
TYWNY/WSTRZYMANY))

I y
STILL



Elementy wchodzace w sktad systemu iGo neo

Pilot zdalnego sterowania

Jazda automatyczna bez funkc;ji $ledzenia ruchu

Funkcja Przycisk iGo Informacje

Mozna wykonac tylko

A . . Nacisniecie i " 7 )
1 Wadzek automatycznie porusza sie rzvtrzvmanie z "funkcjg $ledzenia
wzdiuz obrysu regatu ?> 2y s) y ruchu w trybie PAUSED"
(WSTRZYMANIE)
Ustawienie pozycji wézka
Funkcja Przycisk iGo Informacje

Mozna wykona¢ tylko
Dtugo nacisng¢ przycisk |z "funkcjg $ledzenia
1x(25s) ruchu w trybie PAUSED"
(WSTRZYMANIE)

Mozna wykonac tylko
Dtugo nacisng¢ przycisk [z "funkcjg sledzenia
1x(2s) ruchu w trybie PAUSED"
(WSTRZYMANIE)

Przemiesci¢ pozycje wézka do
2 |nastepnej palety (w kierunku strony
tadunku)

Przemiesci¢ pozycje wozka do
3 |nastepnej palety (w kierunku strony
napedu)

Ustawianie wézka

Funkcja Przycisk iGo Informacje

Zmiana ustawienia wozka w sekwen-
ji

|LewnsTrona - Sropex - | [ledioelie o wonsc e
PRAWA STRONA > LEWA STRONA ¢ P postol :
itd.)

Zmiana ustawienia wézka w sekwen-
Gji L . .

5 |(PRAWA STRONA » SRODEK » Jedno 'krc?tkle Mozna wykona}c ty!ko

nacisniecie podczas postoju wozka.

LEWA STRONA > PRAWA STRONA
itd.)
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Elementy wchodzgce w skfad systemu iGo neo
Pilot zdalnego sterowania

tadowanie pilota zdalnego sterowa-
hia

Wskaznik roztadowania na pilocie >
zdalnego sterowania

Stan natadowania akumulatora jest sygnali- L
zowany przez kontrolke "Sprawdz"(1).

Jesli akumulator jest natadowany, kontrolka
"Sprawdz" miga szybko (zapala sie raz na
sekunde).

Jesli stan natadowania akumulatora jest zbli-
zony do dolnej wartosci granicznej, kontrolka
"Sprawdz" miga powoli (zapala sig raz na dwie
sekundy). Dzieje sie tak przez ok. 10 minut
zanim pilot zdalnego sterowania automatycz-
nie sie wytaczy.

Jesli poziom natadowania akumulatora

nie jest juz wystarczajacy, aby zapewni¢
niezawodne przekazywanie polecen, pilot
zdalnego sterowania pozostaje wytaczony.
Utrzymywanie pilota zdalnego sterowania w
stanie natadowanym przedtuza zywotno$c¢
akumulatoréw.
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Elementy wchodzace w sktad systemu iGo neo

Pilot zdalnego sterowania
Proces fadowania

(2] wskazowka

Akumulatory sg na state zamontowane w
pilocie zdalnego sterowania. W przypadku
usterki nie otwierac na site pilota zdalnego
sterowania. Powiadomic autoryzowane
centrum serwisowe.

Akumulatory sg zamontowane w pilocie zdal-
nego sterowania (1), ktéry moznatadowac za
pomoca odpowiedniej fadowarki (2). Podczas
korzystania z tadowarki stan natadowania
akumulatoréw jest sygnalizowany za pomoca
kontrolek "Zasilanie"(3) i "Stan"(4).

Na ile to mozliwe pilota zdalnego sterowania
nalezy fadowac bez przerwy w temperaturze
pokojowej w zakresie od +0°C do +45°C.

— Podtgczy¢ dostarczony zasilacz do tado-
warki.

— Podtaczy¢ zasilacz do gniazda. Zaswieci
sie kontrolka "Zasilanie".

— Umiescic¢ pilota zdalnego sterowania w
tadowarce i docisnagé, az prawidtowo za-
trzasnie si¢ we wtasciwym potozeniu. Na-
stepnie rozpocznie sie tadowanie akumula-
toréw. Umieszczenie pilota zdalnego stero-
wania w tadowarce powoduje zakonczenie
wszelkiej tgcznosci radiowej z wozkiem,
ktéra mogta by¢ nadal aktywna.

Akumulatory sg tadowane w dwdch fazach.

1. Pierwsza faza (szybkie tadowanie)

» Kontrolka "Zasilanie" wytaczona, kontrolka
"Stan" wtgczona

» Czas trwania: 2-3 godziny
» Stan natadowania po zakonczeniu: 90%

2. Druga faza (powolne fadowanie)

« Kontrolka "Zasilanie" wtagczona, kontrolka
"Stan" wigczona

» Czas trwania: 1-2 godziny

+ Stan natadowania po zakonczeniu: 100%

Przy bardzo wysokiej (powyzej 45°C) lub
bardzo niskiej (ponizej 0°C) temperaturze ta-
dowanie zostanie przerwane w celu ochrony
akumulatoréow. W takim przypadku kontro-

B ON =

Pilot zdalnego sterowania
tadowarka

Kontrolka "Zasilanie" zasilacza
Kontrolka "Stan" zasilacza

20
10

l——1—>|«—2 —+> 3

-

Fazy tadowania pilota zdalnego sterowania
1. Faza (2-3 godziny)

2. Faza (1-2 godziny)

tadowanie zakonczone
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Elementy wchodzgce w skfad systemu iGo neo

Pilot zdalnego sterowania

lka "Zasilanie" bedzie wtaczona, natomiast
kontrolka "Stan" — wylgczona. tadowanie
zostanie wznowione w momencie, gdy tempe-
ratura spadnie do warto$ci mieszczacej sie w
granicach bezpieczenstwa.

— Pilota zdalnego sterowania mozna prze-
chowywac przez dtuzszy czas tylko wtedy,
gdy akumulatory sg w petni natadowane.
Jesli pilot zdalnego sterowania nie bedzie
uzywany przez dtuzszy czas, a jego akumu-
latory bedg niemal roztadowane, zywotnosé
akumulatoréw pilota moze ulec znacznemu
skroceniu.

Maksymalny czas pracy pilota zdalnego
sterowania przy catkowicie natadowa-
nych akumulatorach

Maksymalny czas pracy pilota zdalnego
sterowania przy catkowicie natadowanych
akumulatorach wynosi ok. 50 godzin (przy
temperaturze 20°C).

Wymiana pilota zdalnego sterowania

Kazdy pilot zdalnego sterowania ma unikalny
kod parowania, ktory jest okreslony przez
producenta. Wozkiem mozna sterowac za
pomoca pilota zdalnego sterowania tylko
wtedy, gdy odbiornik rozpozna odpowiedni
kod parowania. Zapobiega to dostepowi do
wozka z uzyciem niezarejestrowanych pilotow
zdalnego sterowania.

Jesli do sterowania woézkiem ma by¢ uzywany
nowy lub dodatkowy pilot zdalnego sterowa-
nia, nalezy uprzednio zapisa¢ kod parowania
pilota w odbiorniku wozka.

W kazdym odbiorniku mozna zapisa¢ maksy-
malnie 20 kodéw parowania. Jesli zapisano
juz 20 koddéw parowania i zachodzi koniecz-
no$¢ zapisania nowych kodéw, nalezy naj-
pierw usung¢ wszystkie dotychczasowe kody
parowania. Z pamieci odbiornika nie mozna
usung¢ poszczegdlnych kodéw parowania.

W przypadku jednoczesnego uzycia wielu
pilotéw zdalnego sterowania przypisanych do
wozka, sterowanie umozliwi pierwszy pilot,
ktory nawigze potgczenie z wozkiem. Inne
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Elementy wchodzace w sktad systemu iGo neo

Pilot zdalnego sterowania

piloty zdalnego sterowania nie beda mie¢
dostepu do wézka do czasu zaprzestania
nadawania sygnatu przez pierwszego pilota.

Przypisywanie nowego lub dodatkowego
pilota zdalnego sterowania do wézka

Przypisywanie nalezy przeprowadzi¢ zgodnie
z instrukcjg obstugi dostarczong przez produ-
centa pilota zdalnego sterowania.

— Skontaktowac¢ sig z autoryzowanym cen-
trum serwisowym, aby przypisac pilota
zdalnego sterowania do wozka.

STILL
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Obstuga iGo neo

Kontrole do przeprowadzania i czynno$ci do wykonania w przypadku przejscia do trybu

ASYSTENTA

Kontrole do przeprowadzania i czynnosci do wykonania w przy-

padku przejscia do trybu ASYSTENTA

Informacje dotyczace bezpieczen-
stwa podczas uzywania tego trybu

Uszkodzenia lub inne usterki podzespotow wykor-
zystywanych w trybie ASSTSTANCE (WSPOMA-
GANIA) mogg doprowadzi¢ do wypadku.

Jezeli podczas opisanych ponizej czynnosci kon-
trolnych zostaty wykryte uszkodzenia lub inne
usterki podzespotdw, nie wolno uzywaé wozka

do czasu przeprowadzenia odpowiedniej naprawy.
Nie otwiera¢, nie wymontowywacé ani nie wytaczac
podzespotdw wykorzystywanych w trybie AS -
SISTANCE (WSPOMAGANIA). Nie zmienia¢ fa-
brycznie ustawionych warto$ci.

— Poinformowac o usterce przetozonych.

Ogledziny przed wigczeniem trybu
ASSISTANCE (WSPOMAGANIA)

Przed przekazaniem wézka do eksploataciji

w trybie ASSISTANCE (WSPOMAGANIA)

operator musi upewni¢ sie, ze podzespoty

uzywane w trybie ASSTSTANCE (WSPOMA-

GANIA) umozliwiajg bezpieczng prace wozka:

» Patak ochronny na przedniej czesci wozka,
ktory chroni laserowy skaner bezpieczen-
stwa przed mechanicznymi uszkodzeniami,
nie moze by¢ uszkodzony. Ustawienie i
pole widzenia skanera nie mogg by¢ pogor-
szone

* Mocowania czujnikéw $ledzenia ruchu
nie mogg by¢ uszkodzone Ustawienie
czujnikdéw nie moze by¢é pogorszone

» Sygnalizator LED i jego mocowania nie
mogag by¢ uszkodzone

» Ostony optyczne (okienka) w przedniej cze-
Sci laserowego skanera bezpieczenstwa i
czujniki sledzenia ruchu muszg by¢ wolne
od zanieczyszczen, zarysowan i uszko-
dzen. Bardzo wazne jest zapewnienie pra-
widtowego dziatania uktadu czujnikow
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Obstuga iGo neo

Kontrole do przeprowadzania i czynno$ci do wykonania w przypadku przejscia do trybu
ASYSTENTA
+ Wszystkie ostony muszg by¢ zamontowane
i uszczelnione

* Pilot zdalnego sterowania wykorzystywany
w trybie ASSISTANCE (WSPOMAGANIE)
nie moze by¢ uszkodzony i musi by¢
natadowany. Pilot zdalnego sterowania w
trybie ASSTISTANCE (WSPOMAGANIE)
nalezy przechowywac uchwycie, aby
chroni¢ go przed uszkodzeniem i zapobiec
btedom w dziataniu

— O wszelkich usterkach nalezy informowac
przetozonych. Nie uzywac woézka do czasu
wykonania stosownej naprawy.

Ogledziny i préba hamulca po
wigczeniu trybu ASSISTANCE
(WSPOMAGANIA)

Préba hamulca bezpieczenhstwa po wig-
czeniu trybu ASSISTANCE (WSPOMA-
GANIA)

Po wtaczeniu trybu ASSTISTANCE (WSPO-
MAGANIA) nalezy sprawdzi¢, czy wozek
automatycznie zatrzymuje si¢ przed prze-
szkoda.

— Zatrzymac wézek w na prostej drodze
wolnej od przeszkdd.

— Umiesci¢ odpowiedni obiekt testowy (o
dtugosci krawedzi i wysokosci wynoszace;j
co najmniej 20 cm) metr przed wozkiem.

— Zej$c¢ z platformy operatora i rozpoczgé
jazde wodzkiem, korzystajac z pilota zdal-
nego sterowania, aby zblizy¢ sie do obiektu
testowego.

Woézek musi automatycznie zatrzymaé sie tuz
przed przeszkoda. Gdy wozek sie zatrzyma,
sygnalizator LED i brzgczyk alarmowy zaczng
emitowaé sygnat "Zatrzymanie awaryjne".

— Poinformowaé przetozonych o ewentual-
nych usterkach i nie korzysta¢ z wézka do
czasu wykonania naprawy poszczegolnych
elementow.

I y
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Obstuga iGo neo

Kontrole do przeprowadzania i czynno$ci do wykonania w przypadku przejscia do trybu
ASYSTENTA

Ogledziny po wtgczeniu trybu ASSI-

STANCE (WSPOMAGANIA)

Po wtgczeniu trybu ASSISTANCE (WSPO-
MAGANIA) operator musi sprawdzi¢ nastgpu-
jace funkcje wozka podczas pracy:

» Podczas pracy nalezy sprawdzié, czy
wozek prawidtowo reaguje na polecenia
przesytane za pomocg pilota zdalnego
sterowania

» Podczas pracy nalezy sprawdzi¢, czy w
trybie ASSTSTANCE (WSPOMAGANIE)
dziatajg sygnaty ostrzegawcze i informa-
cyjne.

Sygnaty sg elementem koncepcji zabezpie-
czen wozka. Przekazujg one wazne informa-
cje pracownikom znajdujgcym sie w obszarze
pracy wézka, poniewaz powiadamiajg o obec-
nosci automatycznego wézka widtowego.
Sygnaty pozwalajg unikng¢ wypadku.

— Aby dowiedzie¢ sie wiecej na temat sy-
gnatéw informacyjnych i ostrzegawczych
emitowanych podczas pracy w trybie AS -
SISTANCE (WSPOMAGANIA), nalezy za-
poznac sie z rozdziatem "Sygnaty informa-
cyjne i ostrzegawcze emitowane podczas
pracy w trybie ASSTSTANCE (WSPOMA-
GANIA)".

— Poinformowac przetozonych o ewentual-
nych usterkach i nie korzysta¢ z wézka do
czasu wykonania naprawy poszczegolnych
elementow.
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Obstuga iGo neo
Przepisy bezpieczenstwa dotyczace pracy w trybie ASSISTANCE (WSPOMAGANIE)

Przepisy bezpieczenstwa dotyczace pracy w trybie ASSI-
STANCE (WSPOMAGANIE)

Instrukcje dotyczace bezpiecznego
korzystania z wézka

Nosié obuwie ochronne

W celu zapewnienia bezpieczenstwa operator
i osoby znajdujgce sie w poblizu wozka muszg
podczas pracy wézka nosic¢ robocze obuwie
ochronne.

Niebezpieczenstwo zmiazdzenia stop

A NIEBEZPIECZENSTWO

Ryzyko zmiazdzenia stop przez widly wézka

Gdy wozek dziata w trybie ASSTSTANCE (WSPO-
MAGANIA) lub podczas opuszczania tadunku,
moze doj$¢ do przygniecenia stép, jesli znajduja
sie pod widtami.

— Trzymac stopy w bezpiecznej odlegtosci od
widet. Podczas rozpoczynania jazdy w trybie
ASSISTANCE (WSPOMAGANIA) nalezy zwro-
ci¢ uwage na sygnat ostrzegawczy emitowany
przez wozek.

— Nosié robocze obuwie ochronne.

STILL
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Przepisy bezpieczenstwa dotyczace pracy w trybie ASSISTANCE (WSPOMAGANIE)

Zagrozenie wypadkiem zwigzane z wtar- >

gnieciem na skrzyzowanie bezposrednio
przed wozkiem

A NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie dla ludzi lub obiektéw, ktére wtargna na
skrzyzowanie bezposrednio przed wézkiem.

Laserowy skaner bezpieczenstwa wykrywa przesz-
kody na drodze przed wézkiem. Jesli osoba lub
obiekt wtargng w obszar wykrywania (1) bezpos-
rednio przed wézkiem, w pewnych okolicznosciach
natychmiastowe zatrzymanie awaryjne moze nie
zapobiec kolizji.
— Nie wolno wskakiwa¢ lub wkraczaé na droge,
jesli woézek znajduje sie na tej samej wysokosci.
— Nie wolno wjezdza¢ na droge iGo neo wozkiem
sterowanym recznie, jesli w poblizu znajduje
sie wozek z systemem iGo neo. Nalezy zwrécié
uwage na dlugos¢ widet wézka sterowanego
recznie.

— Woézek pracujgcy w trybie ASSISTANCE
(WSPOMAGANIA) ma zawsze pierwszenstwo.
Obserwowac sygnaty $wietlne emitowane przez
system iGo neo.

Zwracaé szczegblng ostroznos$é¢ w
przypadku waskich gardet w alejkach

Mozliwe jest ustawienie bezpiecznych odlegtosci
zachowywanych miedzy wézkiem a obrysem re-
gatu lub przeszkodami. Mozna ustawi¢ bezpieczng
odlegto$¢ ponizej 50 cm po stronie drogi przeciw-
nej do tej, wzgledem ktorej ustawiony jest wozek,
jesliwozek jest uzywany w waskich alejkach. Patrz
rozdziat zatytutowany "Wymagane bezpieczne od-
legtosci w alejce”.

— Podczas pracy nalezy przewidzie¢ waskie
gardta wystepujace na drodze, zwtaszcza
przeszkody.

— Jesli w poblizu waskiego gardta znajdujg sie
jakie$ osoby, natychmiast przetaczy¢ funkcje
$ledzenia ruchu w tryb PAUSE (WSTRZYMAJ)
za pomoca przycisku iGo na pilocie zdalnego
sterowania lub przycisku wspomagania na
wozku. W razie potrzeby nacisng¢ wytgcznik
bezpieczenstwa na wozku.

— Nie kontynuowa¢ pracy w trybie ASSTSTANCE
(WSPOMAGANIE), dopoki wszystkie osoby nie
opuszcza obszaru wokot waskiego gardta.

STILL



Obstuga iGo neo
Przepisy bezpieczenstwa dotyczace pracy w trybie ASSISTANCE (WSPOMAGANIE)

Zachowa¢ bezpieczng odleglto$é od >
pochytych powierzchnii nachyleh

A NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie wypadkiem na pochytych powierzch-
niach lub nachyleniach wystepujacych na drodze

W trybie ASSTSTANCE (WSPOMAGANIA) wozek
nie sprawdza drogi pod katem réznic wysokosci
(np. pochytych powierzchni, schodéw, platform,
ramp i nachylen). Moze to prowadzi¢ do wywré-
cenia sie lub spadnigcia wézka.

- Nalezy zachowac bezpieczng odlegto$¢ od
réznic wysokosci wystepujacych na drodze
podczas pracy wozka w trybie ASSTSTANCE
(WSPOMAGANIA).

— Trudne odcinki nalezy zawsze pokonywa¢ w
trybie MANUAL (RECZNYM).

Przestrzega¢ przepisow dotyczacych
maksymalnych dopuszczalnych wymia-
réw palet i tadunkéw

A NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie wypadkiem spowodowane przez
palety i tadunki wystajace poza obrys wozka

tadunek nie powinien wystawac poza obrys wézka
w kierunku wzdtuznym ani poprzecznym, poniewaz
moze spas¢ lub doprowadzi¢ do zderzenia z post-
ronnymi osobami.

— Nalezy przewozi¢ wytacznie odpowiednie palety
(patrz rozdziat "Odpowiednie palety i tadunki").

Zagrozenie wypadkiem na skutek
nadmiernej predkosci

A NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie kolizjg na skutek nadmiernej predkosci
podczas pracy w trybie ASSISTANCE (WSPOMA-
GANIA)

Podczas pracy w trybie ASSISTANCE (WSPOMA-
GANIA) operator steruje predkoscia jazdy wozka,
korzystajac z funkcji $ledzenia ruchu lub pilota zdal-
nego sterowania. Jesli predkos$é nie jest dostoso-
wana do warunkéw pracy, moze doj$é do wypadku.

— Podczas pracy w trybie ASSTSTANCE (WSPO-
MAGANIA) nalezy jecha¢ wézkiem z taka pred-
koscia, aby nie zagrazac¢ postronnym osobom i
obiektom.

I y
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Przepisy bezpieczenstwa dotyczace pracy w trybie ASSISTANCE (WSPOMAGANIE)

Zagrozenie kolizjg podczas jazdy po
pochylosciach

A NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie kolizjg podczas jazdy po pochytosciach
w trybie ASSISTANCE (WSPOMAGANIA)

Podczas jazdy po pochytosciach laserowy skaner
bezpieczenstwa nie jest ustawiony poziomo. W
pewnych warunkach skaner moze nie wykrywaé
przeszkdd.

— Nalezy zawsze pokonywaé pochytosci w trybie
MANUAL (RECZNYM).

Sygnaly informacyjne i ostrzegawcze
generowane w trybie ASSISTANCE
(WSPOMAGANIA)

A NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie wypadkiem z powodu niestosowania
sie do sygnatéw ostrzegawczych

Podczas pracy w trybie ASSTSTANCE (WSPO-
MAGANIA) wézek emituje dzwiekowe i optyczne
sygnatly informacyjne i ostrzegawcze. Sygnalizator
LED informuje operatora o pracy w trybie ASST -
STANCE (WSPOMAGANIA), a brzeczyk ostrze-
gawczy emituje rytmicznie sygnat dzwiekowy, aby
zasygnalizowaé rozpoczecie jazdy wdzka.
— Stosowac sig do sygnatéw ostrzegawczych.
Wykonywacé prace z nalezytg ostroznoscig i
uwaga

A NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie wypadkiem z powodu uszkodzenia
urzadzen ostrzegawczych

Podczas pracy w trybie ASSTSTANCE (WSPO-
MAGANIA) wézek emituje dzwiekowe i optyczne
sygnatly informacyjne i ostrzegawcze.

— Uszkodzone elementy (sygnalizator LED, brzec-
zyk alarmowy) nalezy niezwiocznie wymieni¢
przed rozpoczeciem lub wznowieniem pracy w
trybie ASSTISTANCE (WSPOMAGANIA).
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Przewozenie osoéb i wskakiwanie

na wézek podczas pracy w trybie
ASSISTANCE (WSPOMAGANIA) jest
zabronione

A NIEBEZPIECZENSTWO

Ryzyko zranienia przewozonych oséb lub podczas
wskakiwania na wézek pracujacy w trybie ASSI-
STANCE (WSPOMAGANIA)

Gdy sterowanie wézkiem odbywa sie przy uzyciu
funkcji $ledzenia ruchu lub pilota zdalnego stero-
wania, w obszarze pracy wozka moze pozostawaé
tylko operator. Jesliwézkiem przewozone sg osoby
w charakterze pasazeréw lub wskakujg one na wo-
zek, zachodzi ryzyko ich upadku lub zakiécenia
pracy wozka.

- Podczas pracy wézka w trybie ASSTSTANCE
(WSPOMAGANIA) nie wolno przewozi¢ pasa-
zeréw ani wskakiwac¢ na wozek.

Zagrozenie wypadkiem z powodu dymu
w przypadku pozaru

A NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie wypadkiem z powodu zaktdcenia pracy
optycznych systeméw bezpieczenstwa przez dym
w przypadku pozaru

Dym powstajacy podczas pozaru moze wptywacé
na dziatanie optycznych uktadéw wspomagania
(laserowego skanera bezpieczenstwa i czujnikéw
$ledzenia ruchu).

— W przypadku obecnosci dymu w obszarze pracy
wozka nie nalezy uzywac trybu ASSISTANCE
(WSPOMAGANIA).

Bezpieczne przechowywanie pilota
zdalnego sterowania

A NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie wypadkiem w wyniku przypadkowego
uruchomienia pilota zdalnego sterowania

Po wiaczeniu woézka pilot zdalnego sterowania
nalezy zawsze przechowywac¢ w bezpiecznym
miejscu, aby zapobiec jego niezamierzonemu
uruchomieniu. Pilot zdalnego sterowania moze
zostac¢ przypadkowo uruchomiony, np. jesli jest
noszony w kieszeni spodni/ kurtki lub jesli na pilocie
zdalnego sterowania znajduja si¢ inne przedmioty.

— Podczas pracy wozka pilot zdalnego sterowania
powinien sie zawsze znajdowaé w uchwycie.

I y
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Przepisy bezpieczenstwa dotyczace pracy w trybie ASSISTANCE (WSPOMAGANIE)

A NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie wypadkiem w przypadku uzycia pilota
zdalnego sterowania przez inng osob¢ niz operator
Jeslipilot zdalnego sterowania zostanie uzyty przez
osobe trzecig, moze doj$¢ do nieoczekiwanego
poruszenia sie wozka i zranienia postronnych oséb.

— Podczas pracy nigdy nie wolno przekazywac
pilota zdalnego sterowania osobom trzecim. Pi-
lot zdalnego sterowania moze by¢ obstugiwany
wylacznie przez operatora.

— Podczas pracy nigdy nie wolno pozostawia¢
pilota zdalnego sterowania bez nadzoru.

— Po zakonczeniu pracy nalezy zadbac o to, aby
nieupowaznione osoby nie miaty dostepu do
pilota zdalnego sterowania.

Niebezpieczenstwo wypadku na skutek
niewtasciwego wykrycia operatora

A NIEBEZPIECZENSTWO

Niebezpieczenstwo wypadku na skutek niewtasci-

wego wykrycia operatora

W pewnych okoliczno$ciach wézek moze ziden-

tyfikowac inng osobe poruszajaca si¢ w obszarze

pracy woézka jako operatora. W wyniku tego wo-
zek moze nieoczekiwanie zacza¢ podazaé wzdiuz
alejki za tg osoba.

— Nalezy zadba¢ o to, aby pomiedzy wozkiem a
operatorem nie znajdowaly sie inne osoby.

— Nalezy natychmiast przetgczyé funkcje $led-
zenia ruchu w tryb PAUSE (WSTRZYMAUJ) za
pomoca przycisku iGo na pilocie zdalnego ste-
rowania. W razie potrzeby nacisng¢ wytacznik
bezpieczenstwa na wozku.

STILL



Obstuga iGo neo
Przepisy bezpieczenstwa dotyczace pracy w trybie ASSISTANCE (WSPOMAGANIE)

Zasady pierwszenstwa w ru-

chu mieszanym (tryby MANUAL
(RECZNY)/ASSISTANCE (WSPO-
MAGANIA)

A NIEBEZPIECZENSTWO

Niebezpieczenstwo kolizji w obszarach, w ktérych
obowigzuje ruch ze sterowaniem w trybie MANUAL
(RECZNYM) /ASSISTANCE (WSPOMAGANIA)

Woézek dziatajgcy w trybie ASSTISTANCE (WSPO-
MAGANIA) czasem nie jest w stanie wykry¢ dru-
giego wozka lub moze wykry¢ go za pézno. Dzieje
sie tak, gdy np. widly drugiego wézka znajdujq sie
na wysokosci powyzej lub ponizej 15-centymetro-
wego zakresu wykrywania przez laserowy skaner
bezpieczenstwa.

Woézek dziatajacy w trybie ASSTSTANCE (WSPO-
MAGANIA) moze nieoczekiwanie ruszy¢ lub sie
zatrzymac.

— Nalezy zwraca¢ uwage na migajace sygnaty
Swietlne i sygnaty ostrzegawcze emitowane
przez wozek, ktére powiadamiajg o nadjezdza-
jacym lub ruszajacym woézku w trybie ASST -
STANCE (WSPOMAGANIA).

- Pierwszenstwo zawsze przystuguje wézkom
dziatajacym w trybie ASSTSTANCE (WSPOMA-
GANIA).

— W obszarach ruchu mieszanego — przy stero-
waniu w trybie MANUAL (RECZNYM) /ASSI-
STANCE (WSPOMAGANIA) — nalezy zawsze
jezdzi¢ ze szczegdlng ostroznoscia.

Termin "ruch mieszany" oznacza, ze w tym sa-
mym obszarze sg uzywane wozki dziatajgce w
trybie ASSTISTANCE (WSPOMAGANIA) oraz
wozki dziatajgce w trybie recznym.

W tych obszarach obowigzuje nastepujgca
zasada:

+ Pierwszenstwo zawsze przystuguje woz-
kom automatycznym.
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Przepisy bezpieczenstwa dotyczace pracy w trybie ASSISTANCE (WSPOMAGANIE)

Utrzymywanie drég w stanie wolnym >

od przeszkéd

A NIEBEZPIECZENSTWO

Niebezpieczenstwo wypadku w przypadku wy-
konywania dodatkowych czynnosci na drodze,
ktore moga utrudniaé prace wozka w trybie ASST -
STANCE (WSPOMAGANIA), np. pracownicy na
drabinach lub podnos$niki warsztatowe.

— Jezeli dodatkowe czynnos$ci sa wykonywane w
obszarze roboczym, nalezy zamkna¢ droge za
pomoca pachotkéw w maksymalnej odlegtosci 1
m.

— Pachotki powinny mie¢ minimalng wysoko$¢ 200
mm, aby zawsze mogty zosta¢ wykryte przez
laserowy skaner bezpieczenstwa.

A UWAGA

Zwigkszone ryzyko kolizji z przeszkodami, ktérych
nie jest w stanie wykry¢ laserowy skaner bezpiec-
zenstwa.

Laserowy skaner bezpieczenstwa pokrywa swoim
zasiegiem jedynie obszar znajdujacy sie przy
podtozu. Znajdujace sie na drodze przeszkody,
ktore wystajg nad podioze na wysoko$¢ wiekszg
niz okoto 15 cm, stwarzajg zwiekszone zagrozenie
wypadkiem. W takich przypadkach woézek nie
hamuje automatycznie.

— Przed rozpoczeciem jazdy wézkiem nalezy
sprawdzi¢, czy na drodze nie znajdujg sie
przeszkody, ktérych nie jest w stanie wykryé
laserowy skaner bezpieczenstwa. Nalezy
zwroci¢ szczeg6lng uwage na przedmioty, ktére
wystajg z boku na droge. Oczysci¢ droge

— Nalezy zwréci¢ szczegdlng uwage na przewody,
drabiny i podno$niki warsztatowe, ktére przebie-
gaja przez droge. Usung¢ te przeszkody

— Nalezy zwr6ci¢ uwage na wpot otwarte drzwi
sktadane, ktorych nie jest w stanie wykryé
laserowy skaner bezpieczenstwa.

Drogi przeznaczone do jazdy w trybie AS -
SISTANCE (WSPOMAGANIA) muszg by¢
réwne i wolne od przeszkdd, aby laserowy
skaner bezpieczenstwa byt w stanie prawi-
dfowo oceni¢ warunki pracy.

— Przed rozpoczeciem jazdy wozkiem nalezy
sprawdzi¢, czy na drodze nie znajdujg sie
zadne przeszkody. Oczys$ci¢ droge

— Nalezy zwréci¢ szczegdlng uwage na
przedmioty znajdujace si¢ na drodze, ktore

STILL
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wystajg nad podtoze na wysoko$¢ wiekszg
niz okoto 15 cm, np. dtugie przedmioty
wystajgce z regatu. Laserowy skaner
bezpieczenstwa monitoruje tylko obszar
znajdujacy sie przy podiozu.

Minimalna odlegto$¢ od przeszkody na
drodze

Palety, zbiorniki i podobne przedmioty nalezy
ustawiac w taki sposéb, aby bezpieczna
odlegtosé miedzy obrysem wozka (wraz

z tadunkiem) a tymi przedmiotami zawsze
wynosita 50 cm.

Jezeli ta odlegtos$¢ nie moze zosta¢ zacho-
wana, uzytkownik musi w inny sposéb zagwa-
rantowac bezpieczenstwo ludziom i przed-
miotom.

STILL
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Obstuga wézka w trybie ASYSTENTA

Obstuga wozka w trybie ASYSTENTA

Przeglad trybu ASSISTANCE
(WSPOMAGANIA)

A UWAGA

Wystepuje zagrozenie wypadkiem na skutek réznic
migdzy dziataniem trybu MANUAL (RECZNEGO) i
ASSISTANCE (WSPOMAGANIA).

W trybie MANUAL (RECZNY) urzadzenia zabe-
zpieczajgce dostepne w trybie ASSTSTANCE
(WSPOMAGANIE) nie wspomagaja kierowcy.
Woézek nie hamuje automatycznie i nie skreca sa-
moczynnie.

Podczas manewrowania w trybie MANUAL (RECZ-
NYM) nalezy sie upewni¢, ze laserowy skaner be-
zpieczenstwa wystaje poza obrys wézka z przodu.

— Podczas obstugi woézka nalezy zachowa¢
wzmozong uwage, uwzgledniajac zawsze
aspekt bezpieczenstwa.

Operator moze przetacza¢ miedzy roznymi
trybami pracy: MANUAL (RECZNYM)iAS-
SISTANCE (WSPOMAGANIA).

W trybie MANUAL (RECZNY) wézek obstu-
guje sie tak, jak wozki produkowane seryjnie:
* Tryb jazdy na wozku

» Obstuga piesza z poziomu kokpitu, wolna
jazda sterowana za pomocg przetgcznika
jazdy

» Obstuga piesza za pomocg przyciskow
(wyposazenie specjalne)

» Sterowanie wdzkiem za pomoca pilota
zdalnego sterowania lub funkcji $ledzenia
ruchu jest niemozliwe w trybie MANUAL
(RECZNYM).

Tryb ASSISTANCE (WSPOMAGANIA) to
dodatkowy tryb pracy systemu iGo neo.

Tryb ASSISTANCE (WSPOMAGANIA)

Tryb ASSISTANCE (WSPOMAGANIA)
pomaga operatorowi podczas odbioru towaru
z regatu lub umieszczania go na regale.

Gdy operator stoi na platformie operatora,
wozek zachowuje sie doktadnie tak samo, jak
podczas pracy w trybie MANUAL) (RECZ-
NYM.
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Obstuga wézka w trybie ASYSTENTA

W trybie ASSISTANCE (WSPOMAGANIE)
czujniki $ledzenia ruchu na wozku automa-
tycznie wykrywajg pozycje operatora. Gdy
operator zejdzie z ptyty podtogowej kabiny
operatora, wézek automatycznie podaza za
nim wzdtuz regatéw. Operator moze bez prze-
szkdd poruszac sie miedzy wozkiem a rega-
tem.

Podczas tego procesu wozek zachowuje be- >
zpieczng odlegtosc¢ (1) od regatu, w ktdrej

moze swobodnie poruszac sie operator. Usta-
wiona bezpieczna odlegto$¢ musi zawsze wy-
nosi¢ co najmniej 50 cm.

W trybie ASSTISTANCE (WSPOMAGANIA)
wozek porusza sig tylko w kierunku jazdy —
nie w kierunku fadunku.

T

[T

[T 1T

Operator moze réwniez sterowaé wozkiem w
trybie ASSTISTANCE (WSPOMAGANIA) za
pomoca pilota zdalnego sterowania.

T’

Droge monitoruje laserowy skaner bezpie-
czenstwa. Laserowy skaner bezpieczenstwa
zatrzymuje wozek w przypadku niebezpie-
czenstwa, jakie stanowig przeszkody lub
osoby postronne.

T T o I
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Obstuga wézka w trybie ASYSTENTA

Wiaczanie i wytaczanie wézka

Wigczanie wézka
— Podiaczy¢ ztacze meskie akumulatora.

Komponenty trybu ASSTSTANCE (WSPO-
MAGANIE) sg ustawiane, gdy ztgcze meskie
akumulatora w wozku jest podtgczone. Kom-
ponenty sg gotowe do uzytku po okoto 30
sekundach.

— Wiaczy¢ wozek zgodnie z zaleceniami
podanymi w oryginalnej instrukcji obstugi
wozka produkowanego seryjnie.

Wobzek moze by¢ teraz uzywany w trybie
MANUAL (RECZNY).

(2] wskazowka

Wozek moze byc wigczony podczas uru-
chamiania trybu ASSISTANCE (WSPO-
MAGANIE) i obstugiwany w trybie MANUAL
(RECZNY).

Wytaczanie wézka

— Wylaczyé wozek zgodnie z zaleceniami
podanymi w oryginalnej instrukcji obstugi
wozka produkowanego seryjnie. Woézek
zostaje wytgczony.

(2] wskazowka

System robolyki nie wylgcza sie automatycz-
nie dopoki nie uptynie wybrany czas pracy.
Autoryzowane centrum serwisowe moze
skonfigurowac czas pracy na okres od 30
sekund do 60 minut.

é 30sec. "
1x

N TN
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Obstuga wézka w trybie ASYSTENTA

Wiagczanie trybu ASSISTANCE
(WSPOMAGANIE)

Zanim tryb ASSISTANCE (WSPOMAGANIE)
bedzie dostepny, nalezy uaktywni¢ pilota zdal-
nego sterowania i wigczy¢ tryb ASSTSTANCE
(WSPOMAGANIE).

Aktywowanie pilota zdalnego sterowania >

Potgczenie migdzy wozkiem i pilotem zdal- 1x 2 Sec.
nego sterowania musi najpierw zosta¢ nawig-
zane.

— Podczas pracy woézka pilot zdalnego stero-
wania powinien si¢ znajdowac w uchwycie,
aby zapobiec jego niezamierzonemu uru-
chomieniu.

— Nacisng¢ przycisk (1) na pilocie zdalnego
sterowania i przytrzymac przez dwie
sekundy.

Jezeli kontrolka CHECK (SPRAWDZ) miga w
sposab ciagly, oznacza to, ze nawigzano po-
taczenie miedzy pilotem zdalnego sterowania
a wozkiem.

Sygnalizator LED pokazuje wybrane ustawie-
nie wozka w alejce (LEWA STRONA — SRO-
DEK — PRAWA STRONA). Autoryzowane
centrum serwisowe moze skonfigurowac pre-
ferowane poczatkowe ustawienie wozka.
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Obstuga wézka w trybie ASYSTENTA

Wiaczanie trybu ASSISTANCE (WSPO- >
MAGANIE)

— W razie potrzeby zgdane ustawienie
wo6zka mozna regulowaé za pomoca
pilota zdalnego sterowania (patrz rozdziat
"Zmiana ustawienia wozka").

— Nacisng¢ przyciski wspomagania po stro-
nie, na ktérg ustawiony jest wézek, aby
wigczy¢ tryb ASSTISTANCE (WSPOMA-
GANIE).

Po wigczeniu trybu ASSTSTANCE (WSPO-
MAGANIE) funkcja sledzenia ruchu jest na-
tychmiast AKTYWNA i jest skupiona na ope-
ratorze. Wozek podaza za operatorem wzdtuz
obrysu regatu.

M
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Obstuga wézka w trybie ASYSTENTA

Zmiana ustawienia wozka >

Przed przystgpieniem do kompletowania
zamowien operator okresla, czy wozek
nalezy ustawi¢ po prawej stronie (1), po lewe;j
stronie (3) czy na srodku (2) alejki. W trybie
ASSISTANCE (WSPOMAGANIE) wozek
automatycznie podaza wzdtuz wybranego
obrysu regatu.

— Zmieni¢ ustawienie wdzka za pomoca pilota
zdalnego sterowania:

Przycisk (A)

+ Jednokrotne krétkie nacisniecie: wybor
ustawienia wozka w sekwencji (LEWA
STRONA » SRODEK » PRAWA STRONA
> LEWA STRONA)

Przycisk (B)

» Jednokrotne krotkie nacisniecie: wybor
ustawienia wozka w sekwencji (PRAWA
STRONA » SRODEK » LEWA STRONA >
PRAWA STRONA)

Sygnalizator LED sygnalizuje wybrane usta-
wienie wozka:

+ Ustawienie wozka NA PRAWO (1)
« Ustawienie wézka NA SRODKU (2)
+ Ustawienie wozka NA LEWO (3)

Wdzek emituje krotki sygnat dzwiekowy, aby
potwierdzi¢ wybor ustawienia wozka. Jesli
wozek nie wykryje obrysu regatu po stronie
drogi, wzgledem ktorej jest ustawiony, jego
pozycja musi zostac¢ skorygowana recznie.

STILL
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Obstuga wézka w trybie ASYSTENTA

Prawidlowe ustawianie wozka w
alejce

Ustawianie wozka w alejce

Wozek musi mie¢ mozliwos¢ wykrycia
prostego obrysu regatu.

W obrysie regatu nie moga wystepowac
szczeliny wigksze niz 2,7 m (mozliwo$¢
konfiguraciji).

Wézek musi mie¢ mozliwo$é wykrycia obrysu
regatu (1) z odlegtosci 2-3 m przed wozkiem.

Wdzek musi by¢ ustawiony réwnolegle do
regatu.

Okreslenie odlegtosci od obrysu regatu
w potgczeniu ze $ledzeniem ruchu

Odlegtos¢ od obrysu regatu przy wigczonym
$ledzeniu ruchu okresla odlegtosé, ktérg
wozek zachowuje podczas jazdy w trybie
automatycznym. Jesli funkcja $ledzenia ruchu
jest wigczona, odlegtos¢ jest okreslana po
opuszczeniu platformy przez operatora.

— Rozpoczac jazde wdzkiem w trybie recz-
nym do punktu poczatkowego, w ktérym
rozpocznie sie $ledzenie ruchu.

— Ustawi¢ wozek w zadanej odlegtosci
réwnolegle do obrysu regatu. Wybrana
odlegtos¢ (2) musi wynosi¢ od 50 do
250 cm. W przypadku okreslenia zbyt matej
odlegtosci, wozek bedzie skrecat az do
osiggnigcia odlegtosci 50 cm.

— Zejs$c¢ z platformy operatora i w razie po-
trzeby wigczy¢ funkcje sledzenia ruchu.

Wobzek bedzie przemieszczat sie wzdtuz
obrysu regatu w okreslonej odlegtosci.

(2] wskazowka

Autoryzowane centrum serwisowe moze
skonfigurowac staly minimainy dystans do
obrysu regatu.

>

min.2-3m ©

min. 50 cm

max. 250 cm

©

I
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Obstuga wézka w trybie ASYSTENTA

®

Prawidiowe ustawianie wézka réwnole- >
gle do regatu w przypadku, gdy wézek
jest ustawiony bokiem

A UWAGA

Niebezpieczenstwo kolizji w przypadku ustawienia
wozka pod zbyt ostrym katem wzgledem obrysu
regatu

Jesli wozek jest ustawiony pod zbyt ostrym katem

wzgledem obrysu regatu, w pewnych okoliczno$-

ciach system moze nieprawidtowo wykry¢ obec-

nos$é regatu, co doprowadzi do zderzenia wozka z

regatem.

— Przed wigczeniem funkciji $ledzenia ruchu
ustawi¢ wozek réwnolegle wzgledem regatu.

— Powoli rozpocza¢ jazdg wdzkiem. Natychmiast
zatrzymac wozek, gdy nie osiggnigto bezpiecz-
nej odlegtosci wynoszacej 50 cm od regatu.

(I

[

— Przejecha¢ wézkiem w trybie MANUAL
(RECZNYM) do punktu poczatkowego dla
rozpoczecia pracy W trybie ASSTSTANCE
(WSPOMAGANIA).

— Ustawi¢ wézek rownolegle do regatu w
zgdanej odlegtosci (min. 50 cm).

Prawidiowe ustawianie wozka posrodku >
alejki

— Przejecha¢ wézkiem w trybie MANUAL
(RECZNYM) do punktu poczatkowego dla
rozpoczecia pracy w trybie ASSISTANCE
(WSPOMAGANIA).

— Ustawi¢ wozek réwnolegle do regatu, aby
znajdowat sie posrodku miedzy dwoma
regatami.

[ N |

(I
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Obstuga wézka w trybie ASYSTENTA

Przelgczanie miedzy trybami >
ACTIVE (AKTYWNY) i PAUSED
(WSTRZYMANY) funkcji $ledzenia
ruchu

Sledzenie ruchu mozna przerwaé lub uru-
chomi¢ ponownie za pomocg pilota zdalnego
sterowania (przycisk iGo) lub przycisku wspo-

magania. o 9

— Obserwowac sygnaty wyswietlane przez
diody LED wskaznika dla czujnikow sledze- EEEEE
nia ruchu. Diody LED wskaznika pokazuja
aktualny stan funkgji sledzenia ruchu. ﬁ

>

& e

Przycisk iGo lub przycisk wspoma-

Wozek nie porusza sie gania

Identyfikacja i $ledzenie operatora
1 |(Funkcja $ledzenia ruchu w trybie PAUSED = AC- |Krétko nacisngc¢ przycisk 1 x
TIVE (WSTRZYMANY/AKTYWNY))

Przycisk iGo lub przycisk wspoma-

Wozek jest w ruchu f
gania

Zatrzymaé wozek

2 |(Funkcja $ledzenia ruchu w trybie ACTIVE ==» PAU- |Krétko nacisna¢ przycisk 1 x
SED (AKTYWNY/WSTRZYMANY))

Wstrzymanie $ledzenia ruchu (wézek stoi)

Woézek nie porusza sie Przycisk wspomagania

Wstrzymanie $ledzenia ruchu

(Funkcja sledzenia ruchu w trybie ACTIVE = PAUSED |Dtugo nacisng¢ przycisk 1 x (2 's)
(AKTYWNY/WSTRZYMANY))

Wézek nie porusza sie Przycisk iGo

Wstrzymanie $ledzenia ruchu
(Funkcja sledzenia ruchu w trybie ACTIVE =% PAUSED |Krétko nacisngc¢ przycisk 1 x
(AKTYWNY/WSTRZYMANY))

N TN
STILL




Obstuga iGo neo

Obstuga wézka w trybie ASYSTENTA

Identyfikacja operatora

Aby zadziatata funkcja $ledzenia ruchu,
wo6zek musi zidentyfikowaé operatora. Jest
to konieczne podczas uruchamiania trybu
ASSISTANCE (WSPOMAGANIE) lub gdy
wozek utracit potozenie operatora.

Identyfikacja jako operator w trybie ASSISTANCE (WSPOMAGANIE)

Automatycznie, gdy operator schodzi z platformy operatora

Naciskajgc przycisk wspomagania na wozku

Naciskajgc przycisk iGo na pilocie zdalnego sterowania (identyfikuje osobe, ktéra znajduje sie
najblizej platformy operatora)

Automatycznie w strefach blisko wdzka (w zaleznosci od ustawien skonfigurowanych przez au-
toryzowane centrum serwisowe)

— Uwaznie obserwowac¢ sygnaty LED dla
czujnikow sledzenia ruchu, ktére wskazuja,
czy funkcja $ledzenia ruchu jest skoncen-
trowana na operatorze i jest w trybie AC-
TIVE (AKTYWNY).

(2] wskazowka

Wozek przestaje wykrywac potoZenie opera-
fora, jesli operator zmieni pozycfe na drugg
strone wozka za widlami.

» Zmiana strony z przodu/tytu wozka lub
przez kabine operatora

STILL
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Obstuga wézka w trybie ASYSTENTA

Automatyczne dochodzenie wbézka

I I

I IO

’_HHJI I ‘ m‘nl I H“I IIT I I ‘

’_HH I

W przypadku intensywnego ruchu pieszych
Sledzenie ruchu moze skupic sig na innych,
tracgc slad potozenia operatora. Rozwaznym
rozwigzaniem moze by¢ wiec zastosowanie
automatycznego dochodzenia wozka po
potwierdzeniu przez operatora.

Autoryzowane centrum serwisowe moze

skonfigurowaé¢ sposob reagowania wozka,

gdy operator zostanie ponownie zidentyfiko-

wany:

* (A) Automatyczne dochodzenie tylko po
stronie, na ktorej ustawiony jest wozek

* (B) Automatyczne dochodzenie po obu
stronach

Konfiguracja (A)

Identyfikacja Sygnaty LED & Informacje

Strona, na ktorej ustawiony jest|Funkcja sledzenia ruchu w Wézek natychmiast podaza za
wodzek trybie ACTIVE (AKTYWNY) operatorem.

Wodzek podaza za operatorem
Po przeciwnej stronie, na ktorej|Sledzenie ruchu w trybie tylko po potwierdzeniu za
ustawiony jest wézek PAUSED (WSTRZYMANY) pomoca przycisku iGo lub
przycisku wspomagania.

N TN
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Obstuga wézka w trybie ASYSTENTA

Konfiguracja (B)

Identyfikacja Sygnaty LED Bl Informacje
Po obu st h Funkcja $ledzenia ruchu w Woézek natychmiast podgza za
© obu stronac trybie ACTIVE (AKTYWNY)  |operatorem.

STILL
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Obstuga wézka w trybie ASYSTENTA

Zatrzymywanie automatycznie na
koncu regatu

A UWAGA

Niebezpieczenstwo kolizji przy dojezdzie do skrzy-
zowania drég na koncu regatu

Jezeli jaki$ obiekt, np. inny wézek, stoi w niekor-
zystnym potozeniu na koncu regatu lub skrzyzo-
waniu drég, woézek moze w niektérych warunkach
nie wykry¢ konca regatu. Moze wtedy dojs$¢ do ko-
lizji wézka znajdujacego sie na skrzyzowaniu drég
z wozkiem pracujgcym w trybie ASSTSTANCE
(WSPOMAGANIA).

— Operator musi zachowa¢ szczegélng ostro-
zno$¢, gdy wozek zbliza sig do konca regatu.
Podczas korzystania z funkcji $ledzenia ruchu
operator musi upewnic sig, ze wozek nie wy-
jedzie poza koniec regatu. Korzystajgc z pilota
zdalnego sterowania, operator musi zatrzymac¢
woézek w odpowiednim czasie. Operator jest
odpowiedzialny za bezpieczne zatrzymywanie
wozka.

Wozek jest wyposazony w funkcje automa-
tycznego wykrywania konca regatu. Jesli
skonczy sig regat po stronie, wzgledem ktorej
jest prowadzony wozek, lub jesli regat zo-
stanie przerwany przez poprzeczng droge,
woézek zatrzyma sig automatycznie. Czujniki
$ledzenia ruchu pokaza sygnat LED "PAU-
SED" (WSTRZYMANE).

Zatrzymywanie na korcu alejki >

Wozek wykryje, ze obrys regatu nie jest AUTO-STOP
kontynuowany, i zatrzyma sie automatycznie
na koncu alejki.

— Aby kontynuowac prace w trybie ASST -
STANCE (WSPOMAGANIA), nalezy naj-
pierw podjecha¢ wozkiem do obrysu regatu,
ktory wozek moze wykry¢ w trybie MANUAL
(RECZNYM).

’_ﬂ_’_““ 1T JI‘ I TT II” LT II”l
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Obstuga wézka w trybie ASYSTENTA

Zatrzymywanie przed poprzeczng drogg >

Podczas pracy w trybie ASSISTANCE 5 > 2 Sec.
(WSPOMAGANIE) wozek moze przekroczyé )
poprzeczng droge po potwierdzeniu za

pomoca pilota zdalnego sterowania.

Waézek wykryje, ze obrys regatu siega poza
poprzeczng droge, i zatrzyma sig automatycz-
nie przed poprzeczng drogg.

=
n
|
=

WL
(&
muep

— Nacisnaé przycisk iGo na pilocie zdalnego
sterowania dtugo 1 x (> 2 s). Sygnalizacja
diody LED dla skanera $ledzenia ruchu po-
woduje przetgczenie do stanu "WSTRZY-
MANIA $ledzenia ruchu"(1).

i

-

— Upewnic sie, ze wozek moze bezpiecznie
przekroczyé poprzeczng droge.

L

— Nacisna¢ i przytrzymac przycisk iGo (2).
Wozek przejedzie przez skrzyzowanie
drég. Po przekroczeniu poprzecznej
drogi nalezy zwolni¢ przycisk iGo. Woézek
zatrzyma sie.

LR

— Krétko nacisna¢ przycisk iGo 1 x. Sygnali-
zacja diody LED dla skanera $ledzenia ru- =
chu powoduje przetaczenie do stanu "UAK-
TYWNIENIA $ledzenia ruchu". Woézek po-
nownie przejdzie do trybu automatycznego
podazania za operatorem.

I

Jesli wozek nie moze wykry¢ kontynuacji
obrysu regatu poza poprzeczng droga, nie
bedzie kontynuowac jazdy. Wo6zek moze
by¢ wéwczas prowadzony w trybie MANUAL
(RECZNY) do nastgpnego obrysu regatu.

(7] wskazowka

Autoryzowane centrum serwisowe moze
skonfigurowac wartosc minimainej szerokoscr
poprzecznych drog, poprawiajgc w ten sposob
wyKkrywanie poprzecznych drog.
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Obstuga wézka w trybie ASYSTENTA

Obstuga iGo neo

Zachowanie wézka w przypadku napotkania przeszkody na drodze

(E)
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A NIEBEZPIECZENSTWO

Istnieje ryzyko kolizji z przeszkodami, ktérych nie
jest w stanie wykry¢ laserowy skaner bezpieczens-
twa.

Nalezy przestrzega¢ zalecen dotyczacych wykry-
wania przeszkod, ktore zawarto w rozdziale "Funk-
cja laserowego skanera bezpieczenstwa".

— Przede wszystkim nalezy sprawdzié, czy na
drodze nie znajdujg sig przeszkody, ktorych nie
jest w stanie wykry¢ laserowy skaner bezpiec-
zenstwa, a nastepnie je usuna¢.

— W przypadku niebezpieczenstwa nalezy na-

tychmiast zatrzymac¢ wozek poprzez nacisniecie
jednego z wytgcznikéw bezpieczenstwa.

Jesli przeszkoda znajduje sie na drodze

po stronie wybranego ustawienia wézka,
wozek ominie jg automatycznie i bedzie dalej
poruszat si¢ wzdtuz swojego toru jazdy (A).

Jesli przeszkoda jest zbyt duza i nie mozna
jej omingé, wozek zatrzyma sie przed prze-
szkodg (B). Praca w trybie ASSTSTANCE
(WSPOMAGANIE) jest wznawiana bez
udziatu operatora po usunieciu przeszkody.

STILL
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Obstuga wézka w trybie ASYSTENTA

Minimalna odlegto$¢ od przeszkody >

Autoryzowane centrum serwisowe moze o min.
skonfigurowa¢ minimalng odlegtos¢ (1), przy
ktorej wozek moze mijaé przeszkody, pracu-
jac w trybie ASSTSTANCE (WSPOMAGA-
NIE).

— Nalezy przestrzegac¢ informacji zawartych
w rozdziale zatytutowanym "Wymagane
bezpieczne odlegtosci w alejce".

EEmEEEEEE)
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Obstuga wézka w trybie ASYSTENTA

Zachowanie wézka w sytuacjach >
zagrozenia/wypadku

8 & )
A UWAGA R é
Zagrozenie wypadkiem w razie ponownego roz- T

poczecia jazdy po zatrzymaniu awaryjnym.

W przypadku zatrzymaniu awaryjnego funkcja
$ledzenia ruchu powraca do trybu ACTIVE (AK-
TYWNY) po wyeliminowaniu przyczyny zatrzyma-
nia lub zresetowaniu wytgcznika bezpieczenstwa. STOP
STOP

— Nalezy zachowac bezpieczng odlegtosé, jesli ‘
wozek automatycznie wznowi jazde po zatrzy-
maniu awaryjnym.

W przypadku nagtego pojawienia sig jakiejkol- @

wiek przeszkody przed wézkiem lub zblizenia A

sig do niej przez wozek laserowy skaner bez- I
pieczenstwa wykrywa zagrozenie. Wozek
automatycznie zatrzymuje sig awaryjnie, aby
zapobiec kolizji.

Zachowanie wézka w przypadku zatrzymania

awaryjnego

» Uruchamiany jest elektromagnetyczny
hamulec wézka. Wézek zatrzymuije sig z
maksymalnym przyspieszeniem ujemnym

» Sygnalizator LED emituje sygnat "Zatrzy-
manie awaryjne". Strefy o$wietlenia na-
przemiennie migajg (okoto dziesigc¢ razy na
sekunde)

+ Woézek emituje ostrzegawczy sygnat dzwie-
kowy, aby poinformowa¢ o "zatrzyma-
niu awaryjnym" (krotki, rytmiczny sygnat
ostrzegawczy przez dwie sekundy)

Rozpoczecie jazdy po zatrzymaniu awaryj-

nym

» Elektromagnetyczny hamulec wozka
zostaje zwolniony

» Sygnalizator LED przestaje emitowac
sygnat "Zatrzymanie awaryjne" i powraca
do poprzedniego wskazania

» Woézek zatrzymuije sie i emituje ostrzegaw-
czy sygnat dzwiekowy, aby poinformowaé o
"zatrzymaniu awaryjnym"

* Wozek emituje sygnat dzwiekowy, aby
poinformowac o "rozpoczeciu jazdy" (dwa
kolejne krotkie sygnaty dzwigkowe)
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Obstuga wézka w trybie ASYSTENTA

Praca w trybie ASSTSTANCE (WSPOMAGA -
NIA) jestwznawiana bez udziatu operatora
po usunieciu przeszkody.

— Jezeli zatrzymanie awaryjne nastgpito >
wskutek nacisniecia jednego z wytgcznikow
bezpieczenstwa (1) znajdujgcych sie zboku
wozka, nalezy przed wznowieniem pracy
wyciggna¢ wytgcznik bezpieczenstwa.

— Jezeli zatrzymanie awaryjne nastgpito >
wskutek nacisnigcia przycisku awaryjnego
uruchamiania hamulca (2) w kokpicie, na-
lezy ponownie witgczy¢ wbzek, naciskajac
przycisk WL. (3).

STILL



Obstuga iGo neo

Obstuga wézka w trybie ASYSTENTA

Przesuniecie potozenia wbzka do
nastepnej palety

Wozki z dtugimi widtami moga przewozic¢
kilka palet jedna za drugg. Pozycje wozka
wzgledem operatora mozna zmienia¢ za
pomoca pilota zdalnego sterowania tak, aby
zgdana paleta byta na tym samym poziomie,
co operator.

— Nacisna¢ i przytrzymac przycisk (1): wozek
przesunie sie o jedng pozycje w kierunku
jazdy.

— Nacisna¢ i przytrzymac przycisk (2): wozek
przesunie sie o jedng pozycje w kierunku
tadunku.

(2] wskazowka

Autoryzowane centrum serwisowe moze
skonfigurowac maksymalnie cztery rozne
pozycje wozka.

STILL
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Obstuga wézka w trybie ASYSTENTA

Jazda automatyczna bez funkcji >
$ledzenia ruchu > 2 Sec. ‘

Operator moze umozliwi¢ wézkowi przejecha-
nie krotkiego odcinka wzdtuz obrysu regatu @

niezaleznie od funkciji $ledzenia ruchu.
— Sygnaty diody LED do skanera $ledzenia f
=

ruchu musza by¢ widoczne "dla funkg;ji $le-
dzenia ruchu w trybie PAUSED" (WSTRZY-
MANY) (1).

— Nacisna¢ i przytrzymac przez co najmniej
dwie sekundy przycisk iGo na pilocie
zdalnego sterowania.

Wozek bedzie poruszac sie wzdtuz obrysu
regatu do momentu zwolnienia przycisku.

Sledzenie ruchu i funkcje bezpieczenstwa
wozka pozostang aktywne.

(2] wskazowka

Jesli wozek nie wykryje obrysu regatu, nie be-
dzie kontynuowac. Czujniki sleazenia ruchu
pokaza sygnat LED "PAUSED" (WSTRZY-
MANE).
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Obstuga wézka w trybie ASYSTENTA

Tryb "kompletowania Z"

Tryb "kompletowania Z" umozliwia operato-
rowi czgste zmiany miedzy lewg i prawg strong
regatu.

Jezeli operator nacisnie prawy lub lewy
przycisk wspomagania przed opuszczeniem
wozka, wyréwnanie wozka zmieni sie na
odpowiednig strone. Wozek dopasuje sie
do obrysu regatu po wybranej stronie.

Tryb "kompletowania Z" nalezy ustawié¢ w
autoryzowanym centrum serwisowym. Odle-
gtosci (X) od obrysu regatu nie mozna zmienic.
Stata warto$¢ odlegtosci jest konfigurowana
w autoryzowanym centrum serwisowym w
zaleznos$ci od warunkéw uzytkowania. Mi-
nimalna odlegto$¢, jakg mozna ustawi¢, to
30cm.

Operator nie moze przetgcza¢ migedzy trybem
standardowym, w ktérym odlegto$¢ mozna
zmieniac, a trybem "kompletacji Z".

Obstuga wbzka w trybie "kompletaciji Z"

— Opuscic¢ kabine operatora z tej strony
regatu, z ktérej ma zostaé wykonana
kompletacja.

— Wocisng¢ przycisk wspomagania (1) po tej
stronie, aby wigczy¢ tryb ASSTSTANCE
(WSPOMAGANIE).

Wozek bedzie sig przemieszczat za operato-
rem w statej odlegtosci od obrysu regatu po
wybranej stronie. Nastepnie skreci automa-
tycznie do osiggnigcia okreslonej odlegtosci

).

Ustawienie wézka mozna ponownie zdefinio-
wacé w dowolnym momencie za pomocg pilota
zdalnego sterowania.

{1
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Obstuga wézka w trybie ASYSTENTA

Ustawianie programu jazdy podczas >
pracy w trybie ASSISTANCE
(WSPOMAGANIE)

W trybie ASSTISTANCE (WSPOMAGANIE)
operator moze wybieraé miedzy dwoma pro-
gramami jazdy. Ustawienie programu jazdy
pozwala dostosowac specyficzne funkcje
wozka (jazda, skrecanie, dynamika hamowa-
nia) do odpowiednich sytuacji podczas pracy.
Wszystkie funkcje wozka zwigzane z bezpie-
czenstwem pozostajg niezmienione.

— Nacisng¢ przycisk (1) lub (2), aby ustawi¢
program jazdy.

(2] wskazowka

Autoryzowane centrum serwisowe moze
skonfigurowac programy jazdy dla trybu
ASSISTANCE (WSPOMAGANIE), aby
uwzglednic specyficzne wymagania klienta.

STILL



Obstuga iGo neo

Obstuga wézka w trybie ASYSTENTA

Dzwieki ostrzegawcze w trybie
ASSISTANCE (WSPOMAGANIE)
Wozek generuje rézne dzwigki ostrzegawcze,

aby ostrzec operatora i osoby postronne o
pracy w trybie ASSTSTANCE (WSPOMAGA-

NIE).

Sygnaly dzwigkowe

Typ sygnatu

Sygnat

Informacje

1 krotki dzwiek ostrzegawczy

Sygnat ostrzegawczy "rusza-
nia"

Wozek zacznie poruszac sie
automatycznie (z "wigczong
funkcjag sledzenia ruchu")

Krotkie, rytmiczne sygnaty
ostrzegawcze (przez dwie
sekundy)

Dzwiek ostrzegawczy "zatrzy-
mania awaryjnego"” (laserowy
skaner bezpieczenstwa)

Wozek zatrzymat sie awaryjnie

Krotkie, rytmiczne dzwieki
ostrzegawcze

Dzwiek ostrzegawczy "zatrzy-
mania awaryjnego" (wytacznik
bezpieczenstwa)

Operator nacisnat wytgcznik
bezpieczenstwa

Sygnat ostrzegawczy trwajacy
jedng sekunde

Sygnat ostrzegawczy "braku
mozliwosci ustawienia wozka"

Wobzek nie wykrywa obrysu
regatu po wybrane;j stronie

STILL
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Garazowanie i wylaczanie wozkéw z systemem iGo neo

Garazowanie i wytgczanie
wozkéw z systemem iGo neo

Wozki automatyczne nie moga by¢ wigczone
podczas garazowania w magazynie. Nalezy
je wylaczyc.

— Aby wylaczy¢ wozek, nalezy skontaktowac
sie z autoryzowanym centrum serwisowym.

N T
STILL
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Czyszczenie

Czyszczenie podzespotéw wykorzystywanych w trybie ASSISTANCE (WSPOMAGA-

NIA) . )
Czyszczenie podzespotéw

wykorzystywanych w trybie
ASSISTANCE (WSPOMAGA-
NIA)

Przygotowywanie podzespotéw wyko-
rzystywanych w trybie ASSISTANCE
(WSPOMAGANIA) do czyszczenia

A UWAGA

Whikniecie wody do uktadu elektrycznego stwarza

ryzyko zwarcia!

— Nigdy nie czys$ci¢ podzespotow wykorzystywa-
nych w trybie ASSTSTANCE (WSPOMAGANIA)
za pomocg takich urzadzen, jak myjki wysoko-
cisnieniowe lub szczotki obrotowe.

— Podczas czyszczenia pozostatych czesci wozka
nalezy unikac¢ czyszczenia podzespotdéw wykor-
zystywanych w trybie ASSISTANCE (WSPO-
MAGANIA) i czysci¢ je tylko zgodnie z opisanymi
ponizej zaleceniami.

A UWAGA

Niebezpieczenstwo uszkodzenia podzespotow
elektrycznych podczas czyszczenia!

Czyszczenie znajdujacych sie we wnetrzu wozka
podzespotdw, ktére sg wykorzystywane w trybie
ASSISTANCE (WSPOMAGANIA), moze by¢ wy-
konywane wytgcznie przez autoryzowane centrum
serwisowe.

— Nalezy skontaktowac sig z autoryzowanym
centrum serwisowym.

— Nalezy zaparkowa¢ wozek tak, aby stat
bezpiecznie.

A UWAGA

Niebezpieczenstwo uszkodzenia podzespotow!

W przypadku usuniecia ztacza meskiego akumu-

latora po wigczeniu zaptonu (pod obcigzeniem)

dojdzie do wytworzenia tuku. Moze to spowodowacd

korozje stykéw, ktéra znacznie skroci ich zywot-

nos¢.

— Przed odtgczeniem wtyczki akumulatora nalezy
wytgczy¢ zapton.

— Ziacza meskiego akumulatora nie mozna
odtgczac przy wigczonym zaptonie; jest to
dozwolone tylko w sytuacjach awaryjnych.

— Odtaczyc ztgcze meskie akumulatora.

STILL



Czyszczenie

Czyszczenie podzespotdéw wykorzystywanych w trybie ASSISTANCE (WSPOMAGA-
NIA
— Skontaktowac sig z autoryzowanym cen- )
trum serwisowym w celu uméwienia sig na
czyszczenie podzespotdw znajdujacych sie
we wnetrzu wozka, ktdre sg wykorzysty-
wane w trybie ASSTSTANCE (WSPOMA-
GANIE).

Czyszczenie oston optycznych (okienek) >
na czujnikach $ledzenia ruchu i na
laserowym skanerze bezpieczenstwa

A UWAGA

Srodki czyszczace zawierajace materialy Scierne
moga uszkodzi¢ powierzchnie podzespotow!

Uzywanie $rodkéw czyszczacych zawierajacych
materiaty $cierne, ktére nie sg przeznaczone do
czyszczenia czesci z tworzyw sztucznych, moze
powodowac rozpuszczanie tych czesci lub ich
kruszenie. Ostony czujnikdéw optycznych mogg
ulec zmatowieniu.

- Nie wolno stosowa¢ agresywnych srodkow
czyszczacych.

— Nie wolno stosowa¢ jakichkolwiek srodkow
czyszczacych zawierajacych materiaty Scierne.

— Regularnie czyscic ostony optyczne
(okienka) na czujnikach $ledzenia ruchu
(1) i na laserowym skanerze bezpieczen-
stwa (2), a takze w przypadku zabrudzenia.

— tadunki elektrostatyczne powodujg gro-
madzenie sie czgsteczek kurzu na ostonie
optycznej. Do czyszczenia ostony optycz-
nej nalezy stosowac¢ antystatyczne $rodki
czyszczace do tworzyw sztucznych wy-
szczegolnione w tabeli.

Zalecane $rodki czyszczace do oston optycznych

Srodek czyszczacy Numer pozycji SICK
Antystatyczny srodek czyszczacy do tworzyw
sztucznych 5600006

Sciereczka do elementéw optycznych SICK 4003353

— Usunga¢ pyt z oston optycznych za pomoca
czystej, miekkiej szczotki.

— Zwilzy¢ sciereczke do elementéw optycz-
nych SICK antystatycznym srodkiem

czyszczacym do tworzyw sztucznych.
Za pomocg wilgotnej Sciereczki przetrze¢

I y
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Czyszczenie

Czyszczenie podzespotéw wykorzystywanych w trybie ASSISTANCE (WSPOMAGA-
NIA)

okienko przepuszczajgce $wiatto na osto-

nach optycznych.

Czyszczenie innych elementéw wyko-
rzystywanych w trybie ASSISTANCE
(WSPOMAGANIA)

— Regularnie czysci¢ sygnalizator LED
miekka, wilgotng Sciereczka bez uzycia
srodkow czyszczacych.

— Oczysci¢ pilota zdalnego sterowania
szczotkg i wilgotng Sciereczkg. Nie wolno
stosowac alkoholu, rozpuszczalnikéw ani
Ssrodkdéw czyszczgcych.

Uzytkowanie naprzemienne w réznych
zakresach temperatury

A UWAGA

Niebezpieczenstwo wynikajace z zaparowania
optycznych systemoéw bezpieczenstwa podczas
przemieszczania si¢ pomigedzy obszarami cieptymi
i zimnymi

Podczas uzytkowania sprawdzac, czy ostony

optyczne (okienek) na czujnikach $ledzenia ruchu

i na laserowym skanerze bezpieczenstwa nie sa

zaparowane.

Jesli ostona optyczna laserowego skanera be-

zpieczenstwa zaparuje, wozek moze zareagowac

zatrzymaniem awaryjnym.

— Oczysci¢ zaparowane ostony optyczne przed
rozpoczeciem pracy w trybie ASSTSTANCE
(WSPOMAGANIE) (patrz rozdziat zatytutowany
,Czyszczenie”).

N T
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Transport wézka

Transport wozka

W odniesieniu do transportu wézka zasto-
sowanie majg zalecenia zawarte w instrukcji
obstugi wézka produkowanego seryjnie. Po-
nadto nalezy réwniez postepowac zgodnie ze
wskazoéwkami zawartymi w niniejszym roz-
dziale.

A UWAGA

Zagrozenie wypadkiem podczas pracy w trybie
ASSISTANCE (WSPOMAGANIA) w celu zata-
dunku

Jesli podczas pracy w trybie ASSTSTANCE
(WSPOMAGANIA) wézek jest uzywany w nieodpo-
wiednich warunkach, moze wykonywaé przypad-
kowe ruchy lub poruszy¢ sie w nieoczekiwanym
kierunku.

— Podczas jazdy po trasach prowadzacych do
punktéw zatadunku, po mostku przetadunko-
wym lub po wjechaniu na pojazd transportowy
nalezy zawsze uzywac trybu MANUAL (RECZ-
NEGO).

Podnoszenie wézka przy uzyciu dzwigu
jest niedozwolone

A UWAGA
Niebezpieczenstwo uszkodzenia wozka podczas
niedozwolonego podnoszenia przy uzyciu dzwigu

Podczas podnoszenia wézka przy uzyciu dzwigu
moze ulec uszkodzeniu wspornik mocujacy sygna-
lizatora LED lub laserowy skaner bezpieczenstwa.
Podnoszenie wozka przy uzyciu dzwigu jest niedo-
zwolone.

Przepisy bezpieczenstwa dotyczace
mocowania wézka

A NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie wypadkiem w razie przesunigcia pa-

s6w mocujgcych!

Woézek nalezy zabezpieczy¢ pasami, aby nie ruszat

sig podczas transportu.

— Upewnic sie, ze pasy mocujace sg wiasciwie za-
mocowane, a podktadki nie moga sie zeslizgnaé.

STILL



A UWAGA

Niebezpieczenstwo uszkodzenia wozka na skutek
nieprawidtowego zamocowania

Pasy mocujace mogg spowodowaé uszkodzenie
wspornika mocujacego sygnalizatora LED lub
laserowego skanera bezpieczenstwa.

— Nie mocowa¢ paséw mocujacych do sygnali-
zatora LED lub laserowego skanera bezpiec-
zenstwa ani nie przeprowadzac ich nad tymi
elementami.

Transport wézka

A UWAGA

Pasy mocujace wykonane z szorstkiego materiatu

moga ocierac sie o powierzchnie wozka i spowodo-

wac jej uszkodzenie.

- Podtozy¢ oktadziny antyposlizgowe pod punk-
tami podnoszenia (np. maty gumowe lub pian-
kowe).

Przepisy bezpieczenstwa dotyczace
jazdy po mostkach przetadunkowych

A NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie wypadkiem na skutek spadniecia
wozka z mostka przetadunkowego

Wykonywanie manewréw skretu moze doprowad-
zi¢ do spadniecia wozka z mostka przetadunko-
wego.

— Przed przejazdem przez mostek przetadunkowy
nalezy upewnic sig, ze jest on prawidtowo
zamocowany i zabezpieczony.

— Upewnic sie, ze pojazd transportujacy, na
ktéry ma wjecha¢ wozek, jest wystarczajgco
zabezpieczony przed przesunieciem.

— Zachowac bezpieczng odlegto$¢ od mostkéw
przetadunkowych, pochylni, pomostéw roboc-
zych i podobnych obiektow.

— Wijezdzac¢ powoli i ostroznie na pojazd transpor-
tujacy.

STILL



Transport wézka

A UWAGA

Niebezpieczenstwo zwigzane z nadmiernym ob-
cigzeniem wézka na mostku przetadunkowym

Nos$nos¢ srodkow transportu, ramp i mostkéw prze-
tadunkowych musi by¢ wigksza niz rzeczywista
masa catkowita woézka. Na skutek przecigzenia
komponenty moga ulec trwatemu odksztatceniu lub
uszkodzeniu.
— Okresli¢ mase catkowitg wozka, korzystajac z
informacji podanych na tabliczce znamionowe;j.
— Zatadunku wézka mozna dokonywac tylko
wtedy, gdy no$nosc¢ srodkéw transportu, ramp i
mostkéw przetadunkowych przewyzsza rzeczy-
wistg mase catkowitg wozka.

STILL
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Konserwacja

Utrzymanie iGo neo

Utrzymanie iGo neo

Ta cze$¢ zawiera wszystkie informacje nie-
zbedne do utrzymania iGo neo. Prace kon-
serwacyjne nalezy przeprowadzaé zgodnie
z punktami na liscie kontrolnej konserwacji.
Jest to nie tylko jedyny spos6b zapewnienia,
ze wozek bedzie zawsze gotowy do pracy,
ale takze jeden z podstawowych warunkéw
zachowania gwaranc;ji.

Harmonogram przegladéw

Musi by¢ takze wykonywana konserwacja
elementow trybu ASSTSTANCE (WSPOMA-
GANIE) iGo neo, niezaleznie od planowych
czynnos$ci konserwacyjnych wézka produko-
wanegdo seryjnie.

Okresy migedzyserwisowe zostaty zdefinio-
wane dla standardowego uzytkowania. Krot-
sze odstepy miedzyserwisowe mozna zdefi-
niowac po konsultacji z firmg, w zaleznosci od
warunkow uzytkowania wozka.

Ponizsze czynniki moga wptyna¢ na koniecz-

nosc¢ skrocenia okresow miedzyserwisowych:

» Drogi przejazdowe brudne i niskiej jakosci

» Zapylenie lub zasolenie powietrza

» Wysokie poziomy wilgotnosci powietrza

+ Skrajnie wysokie lub niskie temperatury
otoczenia lub skrajne zmiany temperatur

» Pracaw trybie wielozmianowym pod duzym
obcigzeniem

» Przepisy krajowe dotyczace wozkow lub
poszczegolnych ich elementow

Odpowiedzialnos$¢ za konserwacije

A NIEBEZPIECZENSTWO

Wykonywanie przez nieuprawnione osoby prac
przy podzespotach wykorzystywanych w trybie
ASSISTANCE (WSPOMAGANIA) zagraza be-
zpiecznemu dziataniu wozka.

Aby przeprowadzi¢ konserwacje podzespotéw wy-
korzystywanych w trybie ASSTSTANCE (WSPO-
MAGANIA), nalezy skontaktowac sie z autoryzo-
wanym centrum serwisowym.

Prace konserwacyjne przy podzespotach
wykorzystywanych w trybie ASSTSTANCE

STILL



Konserwacja

(WSPOMAGANIA) moga by¢ wykonywane
wylgczenie przez autoryzowane centrum
serwisowe producenta.

Utrzymanie iGo neo

Pracownik serwisu musi odby¢ specjalne
szkolenie u producenta dotyczgce obstugi
procesow, technologii i wykonywania czyn-
nosci naprawczych w zakresie wozkow z
systemem iGo neo. Osoby, ktdre nie odbyty
szkolenia, nie mogg wykonywac prac przy
podzespotach wykorzystywanych w trybie
ASSISTANCE (WSPOMAGANIA). Nie do-
tyczy to czyszczenia podzespotoéw, ktére nie
znajduja sie wewnatrz wozka; patrz rozdziat
,Czyszczenie”.

Nastepujace podzespoty sg wykorzystywane

w trybie ASSTSTANCE (WSPOMAGANIA):

+ Laserowy skaner bezpieczenstwa

* Czujniki $ledzenia ruchu

+ Elementy sterujace

+ Elektroniczny ukiad sterowania i oprogra-
mowanie sterujgce

* Wylaczniki bezpieczenstwa

» Sygnalizator LED

* Przetgczniki

+ Pilot zdalnego sterowania

Przepisy bezpieczenstwa dotyczace
konserwac;ji

— Przed rozpoczeciem wszelkich prac przy
podzespotach elektrycznych lub mecha-
nicznych nalezy odiaczyé zasilanie. W
przypadku wézka z systemem iGo neo na-
lezy odiaczy¢ ztgcze meskie akumulatora.

— Zabezpieczyéioznakowac obszar roboczy.
Uzy¢ znakdw ostrzegawczych informuja-
cych o zwiekszonym poziomie niebezpie-
czenstwa.

Dokumentacja serwisowa

Wykonane czynnosci serwisowe i ich wyniki
musza zosta¢ udokumentowane na pismie
oraz zarchiwizowane przez uzytkownika.

I y
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Konserwacja — co 500 godzin/6 miesiecy

Przy stanie roboczogodzin

500 1000 1500 2000 2500
3000 3500 4000 4500 5000 Wykonano
5500 v | =
Hamulec

Sprawdzi¢ luz hamulca elektromagnetycznego (zgodnie z zaleceniami instrukcji
konserwacji wézka produkowanego seryjnie)

Ogolne

Odczytac¢ i sprawdzi¢ numery btedéw, po czym skasowac liste

Zresetowac okres migdzyserwisowy

Konserwacja - co 1000 godzin/raz w roku

Przy stanie roboczogodzin
1000 2000 3000 4000 5000
6000 7000 8000 9000 10000 Wykonano
11000 v | =
Uwaga

Nalezy przeprowadzi¢ wszystkie czynnosci konserwacyjne co 500 godzin. | |

Laserowy skaner bezpieczenstwa S300

Sprawdzi¢ laserowy skaner bezpieczenstwa i mocowanie wspornika pod katem
uszkodzen (ogledziny).

Sprawdzi¢ centrowanie i pole widzenia laserowego skanera bezpieczenstwa SICK
za pomocg oprogramowania SICK CDS.

Oczysci¢ ostone optyczng laserowego skanera bezpieczenstwa.

Czujniki sledzenia ruchu

Sprawdzi¢ czujniki sledzenia ruchu oraz elementy mocujace pod katem uszkodzen
(ogledziny).
Sprawdzi¢ styki wtyczki (zasilanie i komunikacja).

Sprawdzi¢ stan diod LED czujnikéw $ledzenia ruchu (ogledziny).

Oczysci¢ czujniki Sledzenia ruchu.

Zespot sygnalizacyjny LED

Sprawdzi¢ zespot sygnalizacyjny LED i mocowanie wspornika pod kgtem uszkodzen
(ogledziny).

98 50108046099 PL - 02/2018
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Przy stanie roboczogodzin

1000 2000 3000 4000 5000
6000 7000 8000 9000 10000 Wykonano
11000 v | x

Przedziat komponentéw (po stronie fadunku)

Przeprowadzi¢ ogledziny okablowania i komponentow (komputer robotyki, sterow-
nika bezpieczenstwa [MCU2], zespét odbierajacy do pilota zdalnego sterowania,
skrzynka przetgcznika, przetwornica napigcia DC/DC oraz brzeczyk Digisound)

Sprawdzi¢ mechaniczne mocowania wszystkich elementow.

Sprawdzi¢, czy wszystkie styki gwintowane komputera robotyki sg poprawnie zamo-
cowane.

Sprawdzi¢, czy kabel uziemiajacy miedzy ramg i ptyta nosna jest pewnie zamoco-
wany.

Przedziat komponentéw (po stronie napedu)

Przeprowadzi¢ ogledziny mocowania, okablowania i komponentéw (nadajnik syg-
natu licznika kilometrow, konwerter sygnatu [analogowe/CAN] IN/OUT, ptyta skretu
LES, wytwornica impulséw predkosci)

System robotyki

Kontrola praktycznego dziatania systemu robotyki w trybie ASSTSTANCE (WSPO-
MAGANIE). Sprawdzi¢ dziatanie laserowego skanera bezpieczenstwa S300 i czuj-
nikéw sledzenia ruchu, a w tym sygnatéw diod LED, zespotu sygnalizacji LED, przy-
cisku wspomagania, wytgcznika bezpieczenstwa, pilota zdalnego sterowania.

System ochrony osobistej (PPS)

Sprawdzi¢ dziatanie systemu ochrony osobistej. Sprawdzi¢ dziatanie wytgcznika be-
zpieczenstwa i laserowego skanera bezpieczenstwa S300 w trybie ASSTSTANCE
(WSPOMAGANIE).

Sprawdzi¢ sygnat przetgczania wytacznika awaryjnego w DIAMON.

Ogolne

Odczytac¢ i sprawdzi¢ numery btedéw, po czym skasowac liste.

Zresetowac okres miedzykonserwacyjny.

50108046099 PL - 02/2018
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Konserwacja

Konserwacja - co 1000 godzin/raz w roku
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Dane techniczne
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Dane techniczne

Arkusz danych VDI: iGo neo CX 20

Arkusz danych VDI: iGo neo
CX20

Kluczowe dane

1.1 |Producent STILL

1.2 [Oznaczenie typu producenta iZ%O neo CX

1.3 |Naped Elektryczny
Woézek do

1.4 |Obstuga kompleto-
wania za-
mowien

1.5 |Udzwig/tadowno$¢ Q |kg |2000

1.6 |Odlegtosc¢ srodka ciezkoscitadunku ¢ |mm (1200

1.8 [Odsuniecie fadunku X |mm (1615

1.9 |Rozstaw osi y |mm |2843"

Masy

2.1 |Masa wiasna pojazdu (z akumulatorem) kg |1228

2.2 |Obcigzenie osi z tadunkiem Strona napedu/po kg |1250/1895

stronie tadunku
2.3 |Obcigzenie osi bez tadunku Strona napedu/po kg |880/265
stronie tadunku

Kota/rama podwozia

3.1 [Opony Poliuretan

3.2 |Rozmiar opony Strona napedu mm [ 250x 100

3.3 |Rozmiar opony Po stronie fadunku mm | 85x80

3.4 |Rolki podporowe mm | 150 x 50

. e Strona napedu/po
Li kot (x = kot

3.5 |Liczba kot (x = koto napedowe) stronie tadunku 1x1/4

3.6 |Rozstaw kot Strona napedu b1o |mm |475

3.7 |Rozstaw kot Po stronie tadunku b11 [mm |348

STILL



Podstawowe wymiary

4.6 Unoszenie wstepne hs [mm (130
4.8 Wysokos$¢ w pozycji stojace;j h7 |mm [135
4.9 Wysokos$¢ uchwytu dyszla w pozycji jazdy|Min./maks. h14 [mm (1165
4.14 |Wysokos$¢ catkowita h1 |mm [1418
4.15 |Wysokos$¢ po opuszczeniu hiz |mm |85
419 |Diugosé catkowita Iy |mm |3955"
4.20 [Diugosé z tylng czescia widet 2 |mm |1575"
4.21 |Szerokos¢ catkowita E;/ mm (832
ar./
Wymiary ramion widet zgodnie z normg sz-
4.22 DIN ISO 2331 or/ mm |61/172/2390
dt.
4.25 |[Szerokos$¢ nad widtami bs [mm |520
4.32 Przeswit_nad podtozem w $rodku roz- m2 [mm |24
stawu osi
Szerokos$¢ korytarza dla palety 800 x 1)
4.34.2|5400 wzdtuznie (b12 x Ie) Ast mm 4277
4.35 |Promien skretu Wa |mm |3196 g
Dane dotyczace osiggow
oy Z tadunkiem/bez
5.1 Normalna predko$¢ jazdy tadunku km/h{9,0/12,5
fa Z tadunkiem/bez
5.1.2 |Automatyczna predkos¢ jazdy tadunku km/h 6.1
52 |Szybkosé podnoszenia Z fadunkiem/bez m/s |0,13/0,20
tadunku
5.3 Szybko$¢ opuszczania Z tadunkiem/bez m/s |0,12/0,09
tadunku
5.7 Zdolnos$¢ pokonywania wzniesien Z ladunkiem/bez % 1,7/3,2
tadunku
Maksymalna zdolno$é pokonywania Z tadunkiem/bez
5.8 NN % |6/6
wzniesien tadunku
. . Z tadunkiem/bez
5.9 Czas przyspieszenia (na 10 m) tadunku s 6,4/5,2
. Elektroma-
5.10 |Hamulec zasadniczy gnetyczny
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Dane techniczne

Dane techniczne elementéw pilota zdalnego sterowania

Silnik elektryczny

6.1 |Silnik napedowy, moc S2 =60 min kW |30
Silnik podnoszenia, moc znamionowa przy
6.2 S3=15% kW [2.2
6.3 Akumulator zgodny z normg DIN IEC 254 - 2;
"~ 143531/35/36 A, B, C, nr B
6.4 Napiecie/pojemnos$¢ znamionowa akumu- V/Ah|24/450
latora Ks
Masa akumulatora +5% (w zaleznos$ci od
6.5 producenta) kg |410
6.6 |Zuzycie energii zgodnie z cyklem VDI E\/,r\:' 0,99
Pozostale
Sterownik
8.1 |Typ sterownika napedu pradu
zmiennego
8.4 Poziom hatasu na poziomie uszu opera- dB( 66.5
tora A)
N ze skrzynig bateryjng 600 Ah: + 85 mm

Dane techniczne elementéw pilota zdalnego sterowania

Ogodlne

Producent ELCAS.r.l.

Model radiowego pilota zdalnego sterowania  [MITO

868,0125-869,9875 MHz (ograniczona do
869,710-870,000 MHz)

Czestotliwos¢ pracy

Typ modulac;ji GFSK
Odlegtos¢ Hamminga >10
Temperatura robocza -20do +55°C
Temperatura przechowywania i transportu -20do +55°C
Zasieg 150 m

Pasywny czas zatrzymania (maksymalny czas

zatrzymania) <1s

I y
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Dane techniczne elementéw pilota zdalnego sterowania

Nadajnik

Model AT MITO MINI

Modut nadajnika/koder SWE-01

Antena Wbudowana antena

Zasilanie akumulatorowe Zestaw akumulatoréw litowo-polimerowych, 3,7
V, 1100 mA

Pobér pradu <25mA

Pobdr mocy <0,1W

Moc nadajnika <5mW ERP

Napieicie dla komunikatu: ,Akumulator roztado- 3.4V

wany’

Napiecie wytgczeniowe 3,0V

Czas pracy z catkowicie naiadowanym akumu- Ok. 50 godzin

latorem w temperaturze 20°C

bracd kormunkatem oAkamlatorrosiadowany” [0k 10 minut

Poziom ochrony IP P67

Wymiary 113 x60 x 26 mm

Masa 100g

tadowarka

Model AT MITO

Napigcie zasilania ~50V

Moc nominalna <3W

Nominalne napigcie wyj$ciowe ~4,2V

Nominalny prad na wyjsciu 450 mA

Czas fadowania <4 godzin

Temperatura robocza -20 do +55°C

Poziom ochrony IP IP40

Wymiary 110 x75x 60 mm

Masa 100g

Zasilacz pradu przemiennego:

Napiecie zasilania zasilacza 80-250V ~50/60 Hz

Napiecie wyjsciowe 50V/1A

Moc nominalna 5W

N TN
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tadowarka

Zasilacz pradu statego z gniazda zapalniczki:

Napiecie zasilania zasilacza 9-30V~
Napigcie wyjsciowe 50V/1A
Moc nominalna 5W

Dane techniczne laserowego skanera bezpieczenstwa

Ogodlne

Min. |Typowo |Maks.

Typ

3 (EN 61496B1)

Poziom nienaruszalnosci bezpieczenstwa

SIL2 (IEC 61508)

Limit zadania SIL

SILCL2 (EN 62061)

Kategoria

Kategoria 3 (EN 1SO 13849B1)

Poziom wydajnosci

PLd(ENISO 13849)

PFHd (prawdopodobienstwo niebezpiecznych
awarii na godzine)

8x 108

Twm (okres eksploatacii)

20 lat (EN ISO 13849)

Klasa bezpieczenstwa lasera

Laser klasy 1

(zgodnie z IEC 60825-1, jak rowniez z CDRH
21 CFR 1040.10i 1040.11; wykluczone sg
odstepstwa z uwagi na rozporzgdzenie nr
50 z dnia 24.06.2007 r. dotyczace sprzetu
lasowego)

Typ zabezpieczenia IP 65 (EN 60529)

Klasa ochrony S300 — $redni zakres 11 (EN 50178)

Klasa ochrony S300 — dtugi zakres III (EN 50178 i EN 60950)

Zakres temperatury pracy -10°C +50°C
-25°C +50°C

Zakres temperatury garazowania +70°C
-25°C (<24h)

Wilgotnos¢ (z uwzglednieniem zakresu tempe-
ratury pracy)

EN 61496B1, cze$¢5.1.215.4.2,
jak rowniez CLC/TS 61496B3, cze$¢ 5.4.2

Drgania

EN 61496B1, jak rowniez CLC/TS 61496B3

Zakres czestotliwosci

10 Hz 150 Hz

Amplituda

0,35mmliub5g

50108046099 PL - 02/2018
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Ogodlne

Min. Typowo Maks.

EN 61496B1, czg$¢5.1i15.4.4,

Odpornosé na wstrzasy jak réwniez CLC/TS 61496B3, czesé 5.4.4

Pojedynczy wstrzas 159,11 ms
Ciagte wstrzgsy 109,16 ms
Nadajnik Pulsujaca dioda laserowa
Dtugosc¢ fali 895 nm 905 nm 915nm
Rozbieznos¢ kolimacji wigzki Swiatta (petny kat) 14 mrad
Czas trwania impulsu 55ns
Srednia moc na wyjsciu 3,42 mwW
Wielkos$¢ plamki $wietlnej na ostonie optyczne;j 8 mm
Wielkos¢ plamki swietinej w zasiggu 2,0 m 28 mm
Obudowa
. Odlew
- Materiat aluminiowy
RAL 1021
- Kolor (zotty
rzepakowy)

Ostona optyczna
- Materiat Poliweglan

Powtoka

odporna na
- Powierzchnia zarysowania

po zewnetrznej

stronie

Z zabezpieczeniem przed wytadowaniami

Zlacze systemowe elektrostatycznymi

- Materiat Odlew aluminiowy
- Kolor RAL 9005 (czarny)
Wymiary S300

— Wysokosé 152 mm

— Szerokosc 102 mm

— Gtebokos¢ 105 mm

Masa catkowita (bez przewodoéw potgczenio-

wych) 1.2kg
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